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Giris

Kullanim kilavuzunun kullanilmasi talimatlar

Bu kilavuz XK3190-C602 indikatériiniin kurulum, kullanim ve test asamalarinda
kullanicilarin referansi igindir. Bolim 1 ve Boliim 2; indikatoriin teknolojik ozelliklerini ve
parametrelerini genel anlamda tamitir. Boliim 3 ve Bolim 4; kurulum yapanlar, tamirciler ve
kullanicilarin indikatoriin ¢alisma durumlarin1 ve parametrelerini ayarlayabilmesi i¢in kurulum,
parametre ayarlari ve kalibrasyon metodlarimi tamimlar. Bolim 5 indikatoriin tartim terazisini
kontrol etmekte kullanilmasit durumunda, kullanim esnasindaki igletim metodlarinin detaylarini
vermektedir. Bolim 6 indikatoriin tartim terazisini kontrol etmekte kullanilmasi durumunda,
kurulum yapanlar ve operatorler ig¢in parametre ayarlarimi anlamalarini saglayarak caligma
prosediirlerini agiklar. Bolim 7 indikatdriin catchweigher1 kontrol etmek {izere kullanilmasi
durumunda yerinde igletim yontemlerini tanimlar. Boliim 8 indikatdriin catchweigher1 kontrol
etmek iizere kullanilmasi durumunda, kurulum yapanlarin ve operatorlerin parametre ayarlarini
anlayabilmelerini saglamak tizere isletim prosediirlerini agiklar. Ekler hata mesajlari, iletisim
formati ve genel problemler hakkinda bilgi verir.

Bu kullanim kilavuzunun kullanimi esnasinda, kilavuza goz atabilir, mevcut isinizle ilgisi
olmayan boliimleri atlayarak ilgili béliim iceriklerine bakabilirsiniz. Indikatér hakkinda genel bir

algilama olustuktan sonra, kilavuzu daha sonra tekrar okuyabilirsiniz.

Kullanim Kilavuzunda asagidaki sozliikler kullanilir:

Parametreler yapilandirma parametrelerinin  kisaltmasidir. Tartim terazisi yapilandirma
parametreleri zamanlama sabiti, dozajlama degeri ve siireyi igerir. Catchweigher yapilandirma

parametreleri ise, zamanlama sabiti tarih ayar1 ve catchweight limitini igerir. Yapilandirma

parametreleri 2 ikinci set parametreler anlamina gelir. Yalmzca [SET 2] parametresi 5 set olarak

ayr1 ayr1 yapilandirlabilir, [SET 1] parametresinde yalnizca 1 set vardir.

Lead Tartim terazsi beslemesi esnasinda, tasiyict iizerindeki materyal agirligi besleyici tarafindan
gonderilen materyal agirhigindan diisiiktiir ¢linkii gonderilen materyalin bir kism1 hala havadadir
ve tastyictya ulasmamistir. Onceden tamimlanan materyal agirhigini elde etmek igin, once

besleyicinin kapatilmasi gerekmektedir. Onde gelen agirlik lead olarak adlandirilir. C602°de, son
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agirhigin dogrulugunu saglamak icin “leadin kendi kendini diizeltmesi” fonksiyonu aktive

edilebilir.

Kademeli besleme Tartim terazisi beslemesi sona erdiginde, materyal agirligi énceden tanimlanan

agirliktan az ve bu fark tolerans disinda ise, indikator yiiklenen agirligin onceden tanimlanan

degere ulagsmasini saglamak iizere tekrar tekrar yavag beslemeye baglar.

Ekleme sinyali “ekleme giris sinyaline izin verilir” kisaltmasidir. Yalnizca ekleme sinyali gegerli
oldugunda C602 besleme kontrol sinyali gonderebilir.

Bosaltma sinyali “bosaltma giris sinyaline izin verilir” kisaltmasidir. Yalnizca bosaltma sinyali

gecerli oldugunda C602 bosaltma kontrol sinyali gonderebilir.

Sifir bolgesi, ekleme terazisinde besleme hunisindeki materyalin tamamen bosaltildigin1 kontrol
etmek i¢in kullanilan agirlik limitidir.
1. Bosaltma esnasinda, indikator briit agirligi sifir bolgesi altinda gosterdiginde, bosaltimin bittigi
farzedilir.

2. Indikatér yalmzea sifir bolgesi iizerindeki materyal agirliklarini basabilir ve toplayabilir.
Catchweigher igin, kendi kendini kontrol eden catchweigher tartim siirecine ancak tartim
sinyali sifir bolgesi {lizerinde iken baglayabilir ve materyal agirligr sifir bolgesi iizerinde ise basim
ve hesaplama sonucu toplama iglemi yapilabilir.
Toplama kantari tasiyiciya (besleme hunisi vb.) eklenen materyal agirliginin dozajlama kontroli
icin kullanilan tartim terazisidir. Ornegin, huni tipi tartim paketleme terazisi.
Cikarma kantari tasiyicidan (besleme hunisi vb.) ¢ikarilan materyal agirligmin dozajlama
kontrolii i¢in kullanilan tartim terazisidir. Ayrica agirlik kaybi kantari olarak da adlandirtlir.
Negatit terazi tasiyici tizerinden alman agirhigm olgtimii i¢in kullanilan indikat6rdiir. Besleme
esnasinda ¢ikarma kantar1 negatif terazi olarak caligir.
Kanal esya agirligi araligidir. C602 indikatorii 5 agirlik araligina boliinebilir (5 kanal). Her bir
kanal ilgili 1 anahtar ¢ikis sinyaline sahiptir.
Tolerans dis1 uygulamasi Gegerli oldugunda ve tartim terazisinde beslenen materyal dozajlama
degeri alt limitinden (dozajlama degeri ¢ikarma toleransi) diisiikk oldugunda, kademeli besleme
fonksiyonu olmadiginda veya materyal ayarlanan deger iist limitinin (dozajlama degeri ekleme
toleransi) lizerinde oldugunda, tartim terazisi ¢alismay1 durduracaktir ve manuel uygulama igin
bekleme durumuna gececektir. Agirlik tolerans gereksinimlerine ulagtiginda tartim terazisi
durdurulan isi yapmaya devam etmeye baslayacaktir.
Tepe tutma Catchweigher bir esya yiikiinii aldiginda, bu agirligt bir sonraki esya konulana kadar
gosterecektir. Egya agirligimi gostermek i¢in ana ekran veya yedek ekran segilebilir.

Baslangic¢ sifir ayar1 Baglangictan sonraki ilk sifir ayar iglemidir. Baglangigta otomatik sifir ayari



(ilk) veya manuel sifir ayar1 olarak secilebilir. Baslangi¢ sifir ayar1 yasaklanmigsa, indikator

kapanistaki sifir noktasini tutmaya devam eder. ilk sifir ayar aralig1 secileblir ve genel olarak
+%10Maksimum ayarlanir. Terazi sifir noktas1 varyasyonu ilk sifir ayar aralifini asiyorsa, ilk
sifir ayar1 yapilamaz. Sifir ayar araligi (genel olarak +%2Maksimum) ilk sifir ayar1 esnasinda
belirlenen sifir noktasina baglhdir.

Ana ekran Ekran penceresi tist kisminda bulunan 6 haneli 0.56 LED dijital tiip ve her iki taraftaki

indikatorler C602 indikatorii ana ekramidir. Agirlik ve ayarlanan deger gibi major igerikleri

gosterir.

Yedek ekran Ekran penceresi alt kisminda bulunan 6 haneli 0.4 LED dijital tiip C602 indikatorii
yedek ekranmidir. Toplam deger, toplama, tarih, saat, islem prosediirii gibi bilgileri gosterir.
Parametre ayarlar1 sirasinda parametreler goriiliir, hata durumunda ise hata mesajlar1 bu ekranda

verilir.



Boliim 1 Genel

XK3190-C602 tartim indikatorii tartim sinyali ¢evrim goriintiisii uygulamasi i¢in Cortex M3
32-bit islemci ve yiiksek hassasiyetli X-A A/D doénistiiriicii kullanir. Maksimum ¢evrim hizi
200/s’e kadar ulagabilir. Ekran, dozajlama kantari ve tartim paketleme kantar1 vb. olusturmak
iizere direng strengeg tranduseri ile kolayca baglanabilir. Tartim kontroliinde yiiksek hiz ve yiiksek
hassasiyet gerektiren birgok uygulamada kullanim igin uygundur.

XK3190—C602 tartim indikatdrii ana fonksiyon ve ozellikleri:

(1) Dort adet opsiyonel ¢alisma prosediirii; toplama kantari, ¢ikarma kantari, kendi kendini
kontrol eden catchweigher ve harici kontrol catchweigher. Catchweigher, milkemmel bir
degiskenlikle genel catchweigher ve pik tutma kantari olarak ayarlanabilir. Tartim terazisi ve
catchweigher olarak 5 set parametre kaydedebilir.

(2) AD hiz1 ayarlanabilir, dijital filtreleme yogunlugu da ayrica ayarlanabilir.

(3) Tartim verisi kaydetme, kontrol ve silme fonksiyonlari, gii¢ kapali iken veri koruma
fonksiyonu

(4) Dogru saat, takvim, otomatik yil atlama ve ay atlama ekrani, gii¢ kapanmasindan
etkilenmez.

(5) Kendi kendini kontrol fonksiyonu ve birg¢ok isletim hata mesaj1

(6) Standart yapilandirmada 8 optik izolasyon anahtar girisi (2 kanal yiiksek hiz sayim girisi
icin kullanilir), kodlayic1 girisi veya kesme girisi (hizli yanit), 8 optik izolasyon anahtar ¢ikis
(opsiyonel olarak harici role kutusu ile birlikte) vardir. Indikatér standart programi iki materyal
icin dozajlama degeri kontrolii yapar.

(7) Anahtar degeri giris ve ¢ikisi igin genisleme miimkiindiir (bir harici IO genisleme kutusu,
8 ek anahtar girisi ve 8 anahtar ¢ikisi baglantisi ile). Dizide en fazla 4 10 genisleme kutusu
baglanabilir.
(8) iki bagimsiz asenkron seri iletisim arabirimi, arabirim 1 RS232 ve arabirim 2
RS232/RS422/RS485 opsiyonel. iki iletisim modu vardir: siirekli génderme ve komut yanit.
(9) Paralel/seri yazici arabirimi, birgok yazici ile baglanabilir.
(10) Cince ve Ingilizce tartim kaydi, toplam deger, parametre veya kalibrasyon parametreleri
yazdirilabilir.
(11) Optik izolasyon 20mA akim dongii skorbord ekrani arabirimi.
(12) 1 optik izolasyon 4 ~ 20mA/0 ~ 5V/0 ~ 10V analog ¢ikis (opsiyonel).



Bolim 2 Ana Parametreler

Indikator Modeli
Hassasiyet Derecesi
Maksimum dogrulama

terazi aralig1

E Minimum giris sinyal
voltaji dogrulama terazi
araligi

Giris sinyal arahigi
Tartim loadcelli koprii

giicii

Tartim loadcelli baglama

tipi

Tartim loadcelli
maksimum kablo
uzunlugu

Ekran

Terazi goriintii arahg:

Saat

Tustakim
Maksimum veri hafiza
kapasitesi
Skorbord ekram
arabirimi

Iletisim arabirimi

Baski arabirimi

XK3190—C602 tartim indikatorii
Seviye 3
nind:3000

1pv

3mV~ 15mV
DC: 5V; 80mA

6-kablo sistemi, uzun kablo otomatik
telafisi

100m / 0.5mm?

Materyal: bakir

Ana ckran 6 haneli LED dijital tiip,

karakter yiiksekligi 0.56 in.

Yedek ekran 6 haneli LED dijital tiip,

karakter yiiksekligi 0.4”

23 durum gosterge lambasi

1/2/5/10/20/50 opsiyonel

0 ~ 3 ondalik basamak

Evet. Saat ve tarih gosterir.

6 tuslu, yumusak basimli

8064 agirlik verisi veya 4032 grup
zaman + agirlik verisi

Seri ¢ikig. 20mA akim sinyali birgok

skorbord ekrani ile baglanabilir.

2 seri RS232C, biri RS422/RS485 olarak

ayarlanabilir.

Baud hiz1 600 ~ 57600bps opsiyonel

Parallel ¢ikig portu: mikro yazici, LT800,



KX-P1121 veya LQ1600K hat

yazicilari ile baglanir.
Seri arabirim: seri arabirim yazicisi ile
baglanir.
Anahtar cikisi 8 optik izolasyon ve acik kolektor
anahtar ¢ikisi, maksimum kontrol voltaji

<30V DC, akim <100mA, 8 Kkanal

toplam akimi <200mA
Role cikisi (role kutusu Role sayisi: 8
ile) Kontak kapasitesi: 220VAC / 28V DC
0.5A
Anahtar girisi 8 optik izolasyon girisi, girig sinyali +12

~ +24V DC, darbe genisligi 0.2s

iizerinde olacaktir.

10 ve I1 su giris modlarindan biri olarak
yapilandirilabilir: ortak giris, 2 yiiksek
hiz sayim girisi, 1 dekoder girisi veya 2
kesme girisi, yiikksek hiz saymmu

maksimum sayimm sikligi ve kodlayici

giris modu 10KHz.
Anahtar giris ve c¢kisi Her genisletme modiilinde 8 optik
genisletilmesi izolasyon girisi vardir, giris sinyali +12 ~
+24Vv DC

8 optik izolasyon role ¢ikisi, kontak
kapasitesi 220V AC/28V DC 0.5A
Genigleme modiilii sabit dis 12V gii¢

kaynagt ile birliktedir, maksimum

calisma akimi 300mA
C602 indikatorii maksimum 4 anahtarli
genisleme modiiliine baglanabilir.
Analog cikis Optik izolasyon ¢ikisi. Su {i¢c modan biri
ayarlanabilir:4-20mA / 0-5V / 0-10V.
Hassasiyet derecesi <0.2%FS
Yiik kapasitesi
4-20mA maksimum yiik resistorii 250Q
0-5V/0-10V  ¢ikis empedansi < 1Q



Cahisma gii¢c kaynag 110~230V AC; 50/60 Hz
Cahisma ortamm sicakhk 0°C~40°C; <90%RH

ve nem orani
Nakliye ve saklama -20~50°C; <90%RH
sicaklik ve nem oram
Dis boyut Govde: 150 * 75 * 105 (mm) (genislik *
yiikseklik * derinlik)
Panel: 172 * 93 * 3 (mm) (genislik *
yiikseklik * kalinlik)
Kurulum deligi boyutlari: 152 * 77 (mm)
Agirhk Yaklagik 0.8kg



Boliim 3 Kurulum, Arabirim & iletisim Formati

. indikatér 6n ve arka panelleri sematik diyagram

Cikt1 sinyali

gosterge lambast

isletim durumu

gbsterge lambasi Goriintii Tartim durumu

penceresi gosterge lambasi

| /A

~\
Weighing
Running Stabilizing
Stop Zero position
Communication

Net weight
r ouT 1 r IN 1
g 92 348 87 0 1 2.8 4 8 87
[}
N\
Stop Running|| Setting 5:{3;‘9 Tare Print
and exit 14 » A v input
Tustakimi Girdi sinyali

gosterge lambasi

Sekil 3—1 On Panel Sematik Diyagram



Giig kaynagt Anahtar gikis baglant: Anahtar giris Analog ¢ikt1 baglanti

baglant: terminali termianli baglanti terminali terminali

( |/ Al )
N
L N GND +12V 07 06 05 04 03 02 01 00 17 16 15 14 13 12 11 100V 1 2
o 200mAmax our IN ANALOG OUT
oy ’(\)‘.'220/60111 DC 30Vmax/100mAmax DC +12 - +24V 4-20mA/0-5V/0-10V
Weighing indicator tWS$sRERanan LOAD CELL
FAES XK390-0S02 WM AC 110V/230V B+ SEN SEN- EX- SOC+ S0- GO
LL LA a3 INER 0T/40T
) RESAM 23000 MNER <90 NRN C
wran I ~:«- I

RS-232(1) Scoreboard RS-232(2) RS422/485
CAL GND RxD TxD Busy DP+ DP- RxD TxD TXDO TXD! RXDI RXDO

N DS frl
\¢‘

XK31907 602 ]

SHANGHAI YAOHUA

loadcelli

Tartim

Kalibrasyon iletisim  arabirimi

baglanti terminali

Paralel yazici

anahtari baglanti terminali
arabirimi

Sekil 3—2  Arka Panel Sematik Diyagrami



I1. Ana Panel ve Elektrik Panosu Sematik Diyagram

Ara panel konnektorii

10 genisleme Genisleme AD modiil
soketi soketi soketi
C602NHI NC1-0> 2008 2/24-
uit e J2
P e o I’ ‘I Q J6 jﬂﬂa
| R28 rz[C ] |::|cz :m
[R50
s .3u| |5.0u p— 11
| ., B
R22 R21  R20 Ej u1lc-al
L CICIC Jmee _ys r I T =
= —
C Jres o7 o u :lu s
Coe \ Neg CE3 cgson
Oczs L] GND LuE =S EEERS:
Cd° M cae L1 piEAEL Liini
I:m]:l C ees n ~ AfAE JPlci mis U
| CI= g U uud duyg fE
Ejn?s u10 rl '-Ir' Cc21C23C24 RESET RIS I_I
e uflg o LJ u
E%u?a | — lil_?ﬁ!illl RI2RIORS R7R6 R4 R3R2 Rl
g PRINTER
LAaianingl
ISP::EE] 2% | E J1 Hu
caL |\ 7
[ —

RS232/RS485

ISP jumperi veya
JTAG arabirimi

opsiyonel jumper

gegis anahtart

Sekil 3-3 Ana Panel Sematik Diyagrami
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Ara panel

konnektorii

Elektrik panosu

yiiksek voltaj bolgesi

c13

/
C602P! RC(1-0» [J4 S
2008,12,16 O
+ —_—
+5V

ce rsC]
R13 | |'715 02
L 1

res[T1M1 L%é’ wo [ Jees

Wify
reC UB;” (m]
cao[” :I[llm'" L3~ U

ci2 D18

Cl .

1 AL

CHE: Cre ! o

L3
o C3 go (LI

™ LI (]
3
c2 1

c4,

= @[ ANALOG oUT ]
R40 e = ‘“Mm c3 [M)L2 v 12
D n —— D e cte X c15
Jp3 )z JP1 05V Z§2 + 05 A\ 06 3 4
Fee T us EDU; ut us
C7/
b o bnererpvaotua | 1 ] S
c8
L7 L6 ¢ |16C29C28 D14 C27 C26 D12 C25C24 C23010 rl |_|~l—| ﬁl—ID,—lm'—Iml—'
an o PR n nDnnn U U USUEsLspsg MES &
Lt | uu Uu uUopugl] = = == |
LI q \n[nnlnn[nn :““mc | b
=C J) wUuuUuuUuu el 7
E:HE 5’: 36 DI5 R35 R34 D13 R33 R32 D11 R31 R30 < RLL
oVI0 N2 I3 14 15 16 B 00 01 02 03 04 05 06 O7SH2V VA

Analog  ¢ikt1

ayar jumperi

Sekil 3-4 Elektrik Paneli Sematik Diyagrami
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Dikkat: Indikatoriin isletim sabitli§ini ve operatoriin giivenligini

saglamak iizere topraklama korumasi ve sesi olacaktir.

Indikatér kurulum metodu

Indikator arkasinda her iki tarafta bulunan M4 sabitleme vidalarini sokiiniiz, cildi kaldiriniz,
indikatorii kurulum deligine yerlestiriniz, cilti takiniz ve M4 vidalarmi tekrar sikiniz.
Indikatér montaji ve demontaji

Analog ¢ikis modu, RS422/RS485 iist ve alt direngleri veya sonlandirma direncini
degistirirken, ana kart veya elektrik panosundaki ilgili jumperin pozisyonunu ayarlamak igin
indikatdr ag¢ilmalidir. Olusabilecek hasarlar1 Onlemek i¢in montaj veya demontaji asagidaki
metoda gore uygulayiniz.

Dikkat: indikatériin bir cok parcas statik elektrige duyarhdir. indikatorii demonte
etmeden once liitfen duvar veya baska bir topraklanmis nesneye dokunarak insan
viicudundaki elektrikten armmdirimz. Boylece indikatoriin statik elektrik nedeniyle hasar
gormesi engellenmis olur.

Demontaj metodu: indikator arka panelindeki tiim vidalar1 aginiz, arka paneli kaldiriniz, ilgili
jumpert ayarlamak i¢in iist elektrik panosunu ve alttaki anakart1 dikkatli bir sekilde ¢ikariniz.

Montaj metodu: Anakart ve gili¢ panelini ilgili deliklere dikkatli bir sekilde yerlestiriniz.
Tamamen yerlesmemisse, ve giiglii bir direng varsa, zorla yerlestirmeye ¢calismaymiz, bunun
yerine devre kartini sallaymiz ve dikkatli bir sekilde yerlestiriniz. Yerlesmiyorsa, konektor kontak
pininin deforme olup olmadigimi ve goriintii panelindeki duble sokette herhangi bir anormallik
olup olmadigini kontrol ediniz. Devre paneli yerine yerlestiginde, arka paneli monte ediniz ve tim

vidalar1 takiniz. Dort kosedeki vidalar ayar vidalaridir, diger vidalar ise M3 * 6 SL vidalaridir.
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I11. Loadcell ve indikatoriin baglanmasi

1. Loadcell baglantisi i¢in 7-pin elektrikli erkek fis uygulanmustir. Sekil 3-5 her pinin anlamini

gosterir.

2. Toplama kutusu birka¢ loadcelli baglamak veya loadcell kablosunu uzatmak igin
kullaniliyorsa alti-kablo baglama metodu kullanilmaldir. 1 loadcell kullanildiginda ve kablo
uzatilmadiginda, dort-kablo sistemi kullanilabilir. Bu durumda, sirasiyla EX+ ve SEN+’i EX- ve
SEN- ile kisa devre yapmak gerekir.

3. Indikatér ve loadcell giivenilir bir sekilde baglanmahdir ve loadcellin korumah hatti
GND terminali ile giivenilir bir sekilde baglanmalhdir. Statik elektrik nedeni ile loadcell ve
indikatorde olusabilecek hasarlar1 6nlemek icin, indikator gii¢ acik konumda iken, baglanti
hatti fise takilip cikarilmamahdir.

4. Loadcell ve indikator statik hassas cihazlardir, bu nedenle kullamm esnasinda
anti-statik onlemler alinmalidir. Tartim platformu iizerinde kaynak veya yiiksek akimh
diger islemlerin yapilmasi Kesinlikle yasaktir. Firtinali mevsimde, yildirim carpmasi gibi
loadcell ve indikatore zarar verebilecek durumlari onlemek ve tartim cihazi ve ilgili
cihazlarin giivenli calismasim1 ve personel giivenligini saglamak icin yilldirim o6nleyici

onlemler alinmahdair.

LOAD CELL
EX+SEN+SEN—-EX—SIG+SIG-GND

Sekilde: EX+, EX-: eksitasyon gii¢c kaynagi; SEN+, SEN-: eksitasyon besleme; SIG+, SIG-: loadcell ¢ikis sinyali;
GND: koruma kalkani

Sekil 3-5 Loadcell Baglant1 Diyagrami
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V. Yazici1 Arabirimi

1. Paralel yazici arabiriminde standart 25-pin D tipi jak soketi kullanilir. Sekil 3-6 her pinin
anlamim gosterir. Indikatdr yaziciya standart paralel arabirim yazici kablosu ile baglanabilir.

13iinci pin +5V ¢ikisidir, 2A’dan diisiik pik akimli mikro yaziciy1 baglamak i¢in kullanilir.

+iv el i ol i i S ol |
Ao Lo L ] <l\ I
OJCJCIURCURUURUIURORCRT
clokololoolcYolofoYolc

Toprak sinyali

Sekil 3-6 Yazici arabirimi

2. Seri yazici arabirimi RS-232 (1) iletisim portu kullanir. Her pinin anlami i¢in Sekil 3-7°de
RS-232 (1)’ye bakiniz. “Busy”, yazicinin mesgul oldugu anlamina gelir.
Yazici ayar1
[SET 1] 7, 8, ve 9 parametrelerini (Tablo 4-3’te bsliim 4’e bakiniz) yazict modeli ve baski
diline (Cince veya Ingilizce) gore dogru bir sekilde ayarlayiniz. Eger listede olmayan bir yazici

kullanilacaksa, listede bulunan benzer baski komutlu bir yazici seginiz.
Mikro yazici se¢imi

It is suggested to adopt the mirco printer with Chinese library, available for printing at least 16
English charanters in 1 line. When micro printer without Chinese character database is used, only
English printing mode is available for selection.

Mikro yazic1 asagidaki komutlar1 desteklemelidir:

Cince baskiya ge¢: ESC 8 n (0x1b, 0x38, n)

Arka sayfaya bas: ESC C n (0x1b, 0x63, n)

Firmamiz C602 ile uyumlu mikro yazicilart miisteriler i¢in segebilir.

14



V. Skorbord goriintii arabirimi

Skorbord goriintli arabirimi  20mA akim dongiisii arabirimidir, ¢esitli skorbordlarla
caligabilir.
Skorbord goriintii arabirimi veri formati ve osilografi igin ek C’ye bakiniz.

RS—232(1) Scoreboard RS-232(2) RS422/485

GND ExD TxD Busy DP+ DP— ExD TxD TXDO TXDI EXD1 RXDO

Sekilde, DP+ ve DP- skorbord 20mA akim dongiisiidiir.

Sekil 3—7  Seri Iletisim ve Skorbord Gériintii Arabirimi

V1. Seri iletisim arabirimi (1)

Seri iletisim arabirimi (1) AD ge¢is kodunu veya veriyi bilgisayara yiiksek hizda iletebilen
RS232C arabirimidir. Veri izt AD gecis hizina esittir. Seri arabirim (1) fonksiyonu [SET 1]
parametre 6A ile ayarlanabilir ve baud hizi [SET 1] parametre 5A ile ayarlanabilir. Veri formati
icin ek D’ye bakimiz.

Seri arabirim (1) ayrica seri arabirim yaziciyr baglamak igin siiriicii arabirimi olarak
kullanilabilir. XOFF/XON akis kontrol protokolii kullanilabilir ve baski verisinin iletimini kontrol

etmek i¢in “busy” sinyali kullanilabilir.

V1. Seri iletisim arabirimi (2)

Seri iletisim arabirimi (2) veriyi bilgisayara iletebilir, ayn1 zamanda bilgisayar tarafindan
gonderilen kontrol komutlarin1 alabilir ve parametre ayarlayabilir. Seri iletisim (2) sirekli
gbénderme ve komut yanit secilerek bilgisayar ile iletisime gegebilir. Seri arabirim (2) fonksiyonu

[ SET 1] parametre 6B ile ayarlanabilir ve baud hizi parametre 5B ile ayarlanabilir.
Seri iletisim arabirimi fabrika ayar1 (2) RS232C’dir, ve otomatik olarak RS422/485 arabirimi
olarak ayarlanabilir. Jumper JP4 RS232 veya RS422/484 se¢imine gore farkli pozisyonlar seger.
Iletisim arabirimi baglantisi icin sekil 3-5’e bakiniz, sag RxD ve TxD RS-232 (2) arabirimi TXDO,
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TXD1, XD0, ve RXD1 RS422/485 arabirimidir. Calismada yalmzca ikisinden biri segilebilir.

Sonlandirma direnci ve ¢ekme direnci veya itme direnci baglanmasi gerekiyorsa, govdeyi aciniz,
ana paneli ¢ikarmiz ve ana paneldeki JP3 jumper: kisaltiniz. 1-2 kisaltildiginda, itme direnci
gegerlidir, 3-4 kisaltildiginda sonlandirma direnci gegerlidir, 5-6 kisaltildiginda ¢ekme direnci
gecerlidir. RS485 iletisim modu kullanildiginda, sirasiyla TXDO ve RXDO, TXD1 ve RXD1
terminallerini kisaltiniz. Parametre [SET 1] 6B 2 se¢ilmelidir. Bu esnada, iletisim arabirimi
karigikligi 6nlemek i¢in komut yanit modunda ¢aligmaktadir. RS422/RS485 modu yaygin voltaj

aralig1 <+7V’dir.
1. Siirekli gbnderme modu

[SET 1] parametre 6B 1 olarak ayarlandiginda, siirekli génderme modu aktiftir. Veri
formati igin tablo 3-1’e bakiniz. Tiim veriler ASCII kodundadir, her bayt on bitten olusur, ilk bit
baslangig biti ve onuncu bit bitis bitidir, aradaki bitler veri bitleridir, kontrol biti yoktur. letilen
veri indikator tarafindan Olgiilen mevcut agirlik degeridir (briit agirlik veya net agirlik), her

cerceve 9 bayttan olusur. Format icin tablo 3-1’e bakiniz.

Tablo 3-1 Seri Arabirimi (2) Siirekli Gonderme Modu Iletisim Formati

Bayt Ierik Acgiklama
GorN G briit agirlik, N net agirlik demektir.
= Baslangic biti
L En Onemli bit, 6nemsiz sifir boslukla
3 Tartim verisi B o
gosterilir, asagidaki ile aynidir.
4 Tartim verisi Veri veya sembol
5 Tartim verisi Veri veya sembol
6 Tartim verisi Veri veya sembol
7 Tartim verisi Ug bit ondalik varsa, bu bayt “.”dr.
8 Tartim verisi Iki bit ondalik varsa, bu bayt “.”dir.
9 Tartim verisi Bir bit ondalik varsa, bu bayt “.”dur.
L En oOnemsiz bit, ondalik yoksa
10 Tartim verisi
bosluktur.
11 0x0D Satirbasi
12 Ox0A Satirsonu isareti

Ornegin, indikator 50.00 (kg) briit agirlik dlgiiyorsa, veriyi su sekilde gonderecektir:
“G= 50.00”;

Indikator net agirhigi —0.040 (kg) seklinde dlciiyorsa, veriyi su sekilde génderecektir:

16



“N=  —0.040".

2. Komut yanit modu

[SET 1] parametre 6B 0 veya 2 olarak ayarlandiysa, seri arabirim 2 komut yanit modunda
caligir. Seri arabirim 2 siirekli gonderme modunda ¢alisiyorsa, komut yanit modunda bilgisayar
indikatore dogru komutu génderdiginde indikator otomatik olarak komut yanit moduna diisecektir.
Bilgisayar EEPROM komutu gondermiyorsa, C602 baslatildiginda hala siirekli gonderme
modunda ¢alisir. Yanit moduna gore, bilgisayar “iletisim modu ayarini siirekli génderme moduna
ayarliyor” gonderecektir, indikator siirekli gonderme moduna gegecektir.

Komut yanit modu iletisim formati i¢in ek E’ye bakiniz.
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V1IIl. Kontrol arabirimi ve gosterge lambasi

Optik izolasyon anahtarlama degeri arabirimi i¢in sekil 3-8’¢ bakiniz. O0 ~ O7 8 agik
kolektdr icin anahtar ¢ikis sinyal terminalleridir, her bir terminal maksimumda 100mA akim
emer ve toplam akim 200mA’y1 gegmemelidir. 10 ~ 17 8 anahtar giris sinyal terminalidir. 0V ve
+12V 12V harici izolasyon gii¢ kaynagi i¢in baglanti terminalleridir, gii¢ kaynagi maksimum
kapasitesi 200mA’dir. Cikis terminali role kutusu kablo terminali ile direkt olarak baglanabilir,
role kutusu C602 c¢ikis modunu role cikisina cevirmek tizere C602 indikatori ile birlikte
sunulmaktadir. Indikator giris terminali OV terminali ile karsilastirildiginda +12 ~ +24V voltaj ile
baglanabilir, ayrica etkin sinyal olmasi i¢in +12V ile kisaltilabilir. Dikkat: arka paneldeki 0V
terminali indikatér govdesinden ve tartim loadcell arabirimi GND terminalinden ayrnidir.
Indikatdr panelindeki giris ve ¢ikis durumlari gosterge lambalar giris ve ¢ikis terminallerinin fiili

durumunu gosterir.

+12V 07 06 05 04 03 02 O1 CO Iv 16 I5 14 I3 2 11 I0 OV

200mAmax OUTPUT INPUT
DC 30Vmax100mAmax DC +12 — +24V
Terminal +12V |07 |06 [O5 [O4 |03 |02 |01 [O0 (I7 (16 |I5 |14 I3 (12 (11 10 oV

isareti

Tartim terazisi| 12V | T | t B{Y H|Y|H|S|S|B|E|B]|B]| D]| Calis | Standby |12V gii¢ kaynag: negatif
terminal gic [0 |a e |a]|1 a |1 if |t o[k |]o|[e |u]| ma
tanumi  |kaynag| | n|sl|vi|z|v ]|z |ir|al]|ls | s | sl|r

1 e |1 ela|h|a|h|p|njale|al|e|m

pozitiff r [ m|{m|s [b|s [b|o]|d|[It|[m]|Ilt|m]a

s |nila/|sl|e|sl|e]|y si | n
d|{m|p|e|m|e|[m]|o niy
s 1|1 [m|e |[mfe|n y | a
1 ylel|2]|e|1l]u a | i
0|2 1 li

18



S|S|K|K|K|K|K[C|S|S|S|S|H|D| Cahs | Standby

t t a a a a a a | ta t ta t a u ma

Catch- n|{nja|falalala|s|d|{n]|d|n]|ci|m
weigher d|d|5 | | Il {1 |m|b|d|[b|d]|K]|a
terminal b | b 41312 a|ly|b|ly]|b|o
tanimi Y |Vy y y n
tr
0
|
Paneldeki 07|06 |05|04|03|02|01L |00 17 |16 |15 |14 |13 ] 12 11 10

iligli gostergel

lambas1

Sekil 3-8 Anahtar giris ve ¢ikig arabirimleri

Dikkat: giris ve ¢ikis terminalleri arasinda 0V terminali ve +12V terminalini kisaltmak

yasaktir. Aksi halde, indikator ciddi zarar gorecektir.

IX. Analog cikis

C602 indikatoriinde ti¢ Analog ¢ikis modundan biri segilebilir: 0 ~ 5V, 0 ~ 10V voltaj sinyal
cikist ve 4 ~ 20mA akim sinyal ¢ikisi. Akim dongiisii dahili glic kaynag ile saglanir ve akim
sinyali 0 ~ 20mA ayarlanabilir. Cikis modunun secimi elektrik panosunda jumper JP1 ~ JP3 ile
yapilabilir. Detaylar i¢in sekil 3-9’a bakiniz. Sekilde jumper pozisyonlar: elektrik panosundaki
ile uyumludur ve X kisa devre halkasi pozisyonunu temsil eder. Akim dongiisii fabrika ayari
4-20mAdir. Cikig degeri [SET 1] parametre 1F ayarlanarak briit agirlik ve net agirlik olabilir.

Analog ¢ikis anahtar1 [SET 1] parameter 1E ile kontrol edilir.

Jumper se¢imi
Analog ¢ikis
JP3 JP2 JP1
4—20mA X
(fabrika ayart) X X
X
0—5V
X X
X X
0—10v
X

Sekil 3-9 Analog Cikis Ayari
Analog ¢ikis kalibrasyon metodu

Sifr nokta degeri ve analog miktar1 tam aralik degeri ilgili DA kodu ile orantilidir ( [SET 1]
19



parametre 11 ve 12 agiklamasi i¢in tablo 4-3’¢ bakiniz). Parametre 11 ve 12 hesaplamasi ve

kalibrasyonu analog ¢ikis toleransi kullanilarak yapilabilir.
Dikkat: voltaj ¢cikis modunda, analog cikis kisa devresi ve 4-20mA akim cikis1 yiikii

baglantisi kesinlikle yasaktir. Aksi halde, analog cikis devresi zarar gorebilir.

X. Giris ve ¢ikis donanimui tespiti
[ AB]

Ana ekran goriintii dahili modunda ise, ( [DISP ]  [SET 0] Parametre A igin 1 seginiz),
giris ve ¢ikis terminallerinin durumunu kontrol etmek iizere tespit yapilablir. 10 giris terminal
sinyali etkin durumda iken, ilgili OO0 kontrol sinyal ¢ikis1 verecektir. Ayni nedenle, 11 Ol’e...... 17
O7’ye karsilik gelir.

Dikkat: harici cihaz baglandiginda, herhangi bir kazayr énlemek icin giris ve cikis

devresi tespitinde bu yontemi kullanmaktan ka¢ininiz.

Dahili kod gosterge durumunda, net agirlik gosterge lambasi ana paneldeki ARM tek-¢ip

bilgisayar osilatorii ¢aligma durumunu yansitir. Gosterge lambasi agik ise, harici kuvarz

rezonatoriin normal ¢aligtig1 anlamina gelir. Gosterge lambasi kapali ise, tek-¢ip bilgisayardaki

dahili RC osilator calistyor demektir.
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Boliim 4 Parametre Ayari ve Kalibrasyon

|. Parametre ayari

Indikatériin 5 grup parametre ayar durumu vardir:
[SET 0] : sorgulama parametreleri;
[SET 1] :genel parametreler;
[SET 2] : kontrol parametreleri;
[SET 3] : kalibrasyon;

[SET 4] : kalibrasyon parametreleri.

[ O Girmek icin [setting] tusuna basimz, [1) veya [|] tuslarina basarak parametre
[SEt ]

grubunu se¢iniz, daha sonra [input] tusuna basarak ilgili parametre grubu ayarlarina giriniz.

Bazi ayarlar yeniden baslatma ve gii¢ acildiktan sonra yiiriirliige girer.

Dikkat: kalibrasyon parametrelerinin degistirilmesi gerektigi durumlarda kalibrasyon
anahtarmin agilmasi gereklidir. Aksi halde degisiklik yapilamaz ve hata mesaji “Error 7”
gosterilir.

Parametre tablosu [SET 0] ve[SET 2] igerikleri parametre tablosu [SET 11

deki 13A parametresine baghdir.

Parametrelerin baslatilmasi
( [SET 31)) kalibrasyon siireci esnasinda, yiiklenen agirhgi “123456” (ondahigi gérmezden
geliniz) seklinde giriniz, [ input ] tusuna basiniz, indikatér parametre baslatimini
gerceklestirecektir, tiim kalibrasyon parametreleri ve cahisma parametreleri fabrika ayarma

doner. Normal durumda, bu fonksiyonu kullanirken hususi dikkat gosterilmelidir.

Parametre ayarinda tus fonksiyonu aciklamalari
[—1 veya [—-] mevcut yanip sénen basamag: degistirme;
[1] veya [|] mevcut yanip sonen basamak degerini (parametre) degistirme;
[esc] degistirilen parametreyi kaydetmeden tartim durumuna dénme.

[input 1 herhangi bir parametre degistirildiyse, bu tusa basilarak kaydedilir ve bir sonraki
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parametreye geger.

Asagidaki parametrelerde, “indikator ekrami”ndaki italik harfler “ABCDEF” indikatériin A, B, C,
D, E, ve F parametre degerlerini ayn1 anda gosterdigi anlamina gelir, “*7, «¥#7 ckdks®s e
ok Rk k% yalnizea bir parametrenin de@erinin gosterildigi anlamma gelir. Indikator alt sirast
DOS uyarisini gosterir. Bunda, M harfi a ” ve W harfi “= < olarak goriiliir. “ [SET 1] 13A
parametresi” tablo 4-3’te no 13 A parametresidir.

Asagida parametre ayar gruplarina gore parametrelere giris vardir.

[SET 0] sorgulama parametreleri
Farkh [SET 1] 13A parametreleri igin sirasiyla tablo 4-3 veya 4-4’e bakmiz:
Tablo 4-1 [SET 0] Tartim Terazisi Parametre Tablosu

(tablo 4-3’te [SET 1] 13A parametresi 0 veya 1 olarak ayarlandiginda)

Indikator
Parametre Parametre acgiklamasi Uyari
ekrani
[F*.x* **] . Tarih veya saat
1 Mevcut tarih ayari .
[dAtE ] degistirildiginde,
[ input ] tusuna
basildiginda hala
oiaRaiaiaded mevcut parametreyi
2 Mevcut saat ayari L ) .
tIME ] gosteririr, aksi halde bir
sonraki parametreye
gecer.
Yalnizca sorgulama i¢in
Toplama defalari degistirilmemelidir.
— A—bask1 opsiyonu A 1 veya 2 se¢ildiginde,
3 In A (0: baski yok, 1: toplam verisini| [input] tusuna basarak
bastyor, 2: hafizadaki tiim verileri|baskiya baslayniz,
basiyor) [stop] tusuna basarak
basimi durdurunuz.
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[******]

Toplam agirhk
A—bask1 opsiyonu
(0: baski yok, 1: toplam verisini

Yukaridaki ile ayni
Toplam agirhiginin
gosterimi: Etkin deger
6 basamaktan fazla ise,
ondalik

otomatik

basamaklar1

olarak
diisecektir. Tamsay1 6
basamaktan fazla ise,

A A
[ ] basiyor, 2: hafizadaki tiim verileri| yalnizca 6 basamagi
basiyor) gosterilir; soldaki
yanan ondalik
degerleri sayisi
gosterilmeyen
basamak sayisini
temsil eder.
[ Al Toplam  verisi ve tartim
[EL ] kayitlarinin silinmesi
(0: silinmiyor; 1: siliniyor)
[ . Al Goriintii parlakhig: (0-7)
[Light]
Goriintii icerigi Parametre A her agilista
A—ana ekran igerigi “0”a doner.
A 0 1 2 |Toplam agirlik
Gésterilen Dahili | AD |gOruntisii: etkin deger 6
Agirlik e . .
icerik kod kodu |basamagin iizerinde ise,
B—yedek ekran goriintii igerigi  [ondalik basamaklar
[ AB]| B |0|1|2]|3]| 4|5 |otomatik olarak
[dISP ] diisecektir. Tamsayr 6
basamaktan fazla ise,
Topla Calism
Topla yalnizca 6 basamagi
Gosterilen| m a |[Notl . ;
m | Tarin | Saat gosterilir; soldaki yanan
igerik  [defalar adim [ Not 2 .
agirhik ondalik degerleri sayisi

1 notl

gosterilmeyen basamak
sayisini temsil eder.

Not 1: calisma durumunda degilken saati gosterir.

Not 2: ¢calisma durumunda dozajlama degerini gosterir.
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Tablo 4-2 [SET 0] Catchweigher Parametre Tablosu

(Tablo 4-3’te [SET 1] parametre 13A 2 veya 3 secildiginde)

Para| . .. .
Indikator
metr| .. . . Parametre agiklamasi Uyart
e goruntusu
[ x* **] Tarih veya saat
1 Mevcut tarih ayari o
[dAtE ] degistirildiginde,
[ input ] tusuna
basildiginda hala mevcut
[**.**.**]

2 [IME ] Mevcut saat ayari parametreyi  gdsteririr,
aksi halde bir sonraki
parametreye geger.

Toplama defalari
A— bask1 opsiyonu (asagidaki
3 [ **] ile ayn1)
[n A] |(0: baski yok, 1: toplam verisini
basiyor, 2: hafizadaki tim
verileri basiyor)
[******]
4 A Al Toplam agirhk
[ ] Yalnizca sorgulama i¢in
5 Kanal 1 toplam defalari g ¢
[h1  A] degistirilmemelidir.
*kkkkk « .
6 [ ] Kanal 1 toplam agirhig: Basimi durdurmak i¢in
[Al Al [stop] tusuna basmiz.
[ ***¥] Bir sonraki parametre
7 m2 Al Kanal 2 toplam defalar: ayanm  geemek  igin
[ ] [input] tusuna basmiz.
8 A2 Al Kanal 2 toplam agirh@
[ ****]
1 Kanal 1 fal
3 5 Al anal 5 toplam defalar:
[******]
14 (A5 Al Kanal 5 toplam agirhg
A Toplam verisi ve tartim [ ]
15 [ I kayitlarmin silinmesi nput tusun_a
[dEL ] _— .y basildiktan sonra, bir
(0: silinmiyor, 1: siliniyor) sonraki parametre
A .
16 [[Light ]] Goriintii parlakhig (0-7) ayarina gegecektir.
17 [ AB] |Gériintii icerigi Parametre A her acilista
[dISP ] |A— ana ekran igerigi “0”a doner. [ esc ]
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A 0 1 2 tusuna basarak da “0”
Gosterilen durumuna
Agirlik [ Dahili kod| AD kodu e
icerik gelebilirsiniz.
Toplam agirlik

B—yedek ekran goriinti igerigi goriintiisii: etkin deger 6

BlO|1]|2]|3]| 4] 5 |basamagin iizerinde ise,
ondalik basamaklar
otomatik olarak
diisecektir. Tamsay1r 6

Topla Calig A
Giste Topla basamaktan fazla ise,
m ma [Not1l g
rilen m | Tarih | Saat yalnizca 6 basamagi
defala adimi | Not2| . R
igerik agirlik gosterilir; soldaki yanan
not 1 .
! ondalik degerleri sayisi
gosterilmeyen basamak
sayisini temsil eder.

Not 1: calisma durumunda degilken saati gosterir.

Note 2: ¢alisma durumunda bir 6nceki yiikiin agirhi@imn gosterir.
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[SET 11 genel parametreler

Tablo 4-3 Genel Parametre Ayar Tablosu

Param
etre

Indikator

goruntiist

Parametre agiklamasi

Uyari

[ABCDEF]
[COMM ]

Donanim se¢imi
A—iletigim (1)
(0: iletisim (1) OFF, 1:
B —iletisim (2)
(0: iletisim (2) OFF, 1: iletisim (2) ON)
C—skorbord

(0: skorbord 1 OFF: skorbord ON )
D —yazic1
(0: yazic1 OFF, 1: yazic1t ON)
E—analog sayis1 (0: analog ¢ikis OFF, 1:

iletisim (1) ON)

analog ¢ikis ON)
F —analog sayis1 goriintiisii
(0: net agirlik, 1: briit agirlik)

[ ABCD]
[0 Set ]

Sifir ilgili parametreleri
A—baslangigta sifir ayari (0: off, 1: on)
B—manual sifir ayar araligi (0 ~ 5)
C—baslangig sifir ayar araligi (0 ~ 5)

B,C| O 1 2 3 4 5

Max% | O 2 4 10 20 | 100

D —sifir izleme araligi (0~8)

D|O0O|1(2|3(4|5|6|7|8

(e)| 0 Jos5| 1 |15| 2 |25 3 |35]| 4

[ ABCD]
[FLt ]

AD ilgili parametreleri

A—filtreleme algoritmasi

(0: kayan pencere filtresi 1: birinci derece
diisiik gecis filtresi)

B—AD o6rnekleme hizi (0 ~ 4)

C—AD filtreleme giicti (0 ~ 4)

D —sabit kontrolii (0 ~ 4)

Karak | Anla

ter mi

0 1 2 3 4

B | Hiz | 25 50 60 100 | 200

B’nin degeri ne kadar biiyiik
olursa AD orneklemesi o
kadar hizli olacaktir ve
sabitlik daha diisiik olacaktir.
C’nin degeri ne kadar biiyiik
olursa, sabitlik o kadar
yiiksek olacaktir, ancak daha
fazla gecikme yasanacaktir.
D’nin degeri ne kadar kiigiik

olursa, sabitlik kontrolii o
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kadar siki olacaktir, yani,
sabit 1g181inm yanmasi agirhk
daha az sabitken daha zordur.
_ ) Sabit 15181 yanmiyorken, sifir
Biraz Biraz
C | Filtre | Zayit Orta Gigli |ayari, dara ve yazdirma
zay1f giiclii i .
islemleri yapilamaz.
Kullanici  ihtiyacina  gore
ilgili parametre ayarlarim
yapabilir.
Indikatér iletisim adresi (01 ~ 26)
[ - RS422/485 ile birka¢ tane indikatoriin
4 bilgisayara  baglanmast  durumunda,
[Addr ] o .
bunlarin  aymrminda iletisim  adresi
kullantlir.
Iletisim baud hiz1 (0 ~7)
A-iletisim arabirimi (1),
B-iletisim arabirimi(2)
5 [ ABl A [ o 1 2 3
[bAud ] BPS 600 1200 2400 4800
AB 4 5 6 —
BPS 9600 19.2k | 57.6k —
Iletisim modu
A- iletigim arabirimi (1), o S )
B- iletisim arabirimi (2) Iletisim arabirimi (1) ile her
A 0 1 5 saniye gé.inderilen Ve.ri .say1s1
— AD ¢evrim hizina esittir.
as
AD kodu Agirhg .. |Stirekli gonderme modunda
[ AB] _ arabirimi | L
6 Tletisim modu stirekli stirekli 1let1$1m arabirimi (2)
[t Mode ] olarak , :
gonder gonder gonderme hizt  saniyede
kullanilir
yaklasik 10dur. RS485 modu
B 0 1 2
- yalnizca komut yanit
. Romutyant | o modunda kullanilabilir.
Iletisim modu gonderme | RS485 modu
modu
modu
Yazict modeli (0 ~ 4)
A 0 1 2 3 4 |Listelenen yazict modelleri
7 [ Al Panasoni tipik  olanlardir.  Uyumlu
[Prn ] Yazic1 | Yazict | Mikro [LT800 |c EPSON ileti$im PrOtOkOHﬁ yazici
modeli | yok yazict |(9igne) |KX-P  |1600K kullamilabilir.
1121
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L Parametre B yalnizca mikro
A—bask dili se¢cimi Lo
. ) yazicida  etkindir.  Panel
(0: Ingilizce; 1: Cince) .
[ AB] L kurulumlu mikro yazicida
8 B—baski yonii . T
[PL ] B . |arka yiiz baskis1 se¢imi baski
(0: arka yiiz baskist yok, 1: arka yiiz .
sonucunu kontrol etmek igin
baskisi) .
kolaylik saglar.
. Parametre A 1 olarak
A—otomatik baski . ..
. ayarlandiginda, tartim terazisi
(0: baski yok, 1: otomatik baski) . .
] ) her seferinde otomatik olarak
[ AB] B—otomatik veri kaydi . o
9 [Auto P] (0 kayit yok, 1: agihg kaydedi ” fiili bosaltma adedini
: kayit yok, 1: agirligi kaydediyor, 2: .
ity o Eirie . yeeay basacaktir ve catchweigher
zamam ve agirhigr kaydediyor) Not 1’e )
her seferinde tartilan
bakiniz
materyal agirligin1 basacaktir.
Bu deger maksimum tartim
degerinden biiyiik olabilir,
. e ancak maksimum ¢ikis degeri
Analog cikis tam arahginda ilgili agirhk . .
[FHx***] i . o maksimum tartimdaki ¢ikis
10 Bu agirhiga ulagildiginda, indikatér tam| _ | B
[Aout_W] oo degeridir. Bu deger
aralik analog degerini ¢ikaracaktir. . .
maksimum tartim degerinden
kiigiik ise, tam aralik analog
¢ikis degigsmeyecektir.
Analog ¢ikis sifir noktasinda DA dahili . .
Bu parametrenin kalibrasyon
[FHAx*E] kodu (0-20000)
11 ) analog c¢ikis sifir noktasi
[Aout_0] (¢1kt1 4-20mA sinyal yaklasik 12520; o
. degistirilebilir.
¢ikt1 0-5V/0-10V is 0)
Analog ¢ikti tam arahiginda DA dahili . .
Bu parametrenin kalibrasyon
[FAHxxE] kodu (10000-65535) 5
12 analog ¢ikt1 tam aralhigi
[Aout_F] (4-20mA ¢ikt1 yaklasik 62590; o
degistirilebilir.
0-5V/0-10V ¢ikt1 yaklagik 65200)
Harici kontrol catchweigher
o modu:  indikator  ancak
A—indikator ¢calisma modu .. . .
harici kontrol sinyali ile
(0: toplama kantari, 1: ¢ikarma kantari, 2: i dildizinde  agirl
aktive edildiginde agirligt
kendi kendini kontrol eden catchweigher,| . v . & sl
[ ABC] . . Olgecektir;
13 3: harici kontrol catchweigher) . .
[type ] Kendi kendini kontrol eden
B —parametre numarasi (0-4) . .
} o catchweigher: agirhik  sifir
C—agirlik birimi béloesi  degerind biiviik
Olgesi degerinden bii
(0: mg, 1: g, 2: kg, 3: 1) gv .g I yu
oldugunda indikator otomatik
olarak tartima baslayacaktir.
14 [ A] A-parametre ayarlarmi basip basmama
[Print?] (O:Hayr: 1: Evet)

Not 1: Parametre 9 B 1 olarak ayarlandiysa, otomatik baski durumundaysa, tartim verisini kaydedecektir, en fazla
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8064 tartim kaydeder. 2 segilirse, otomatik baski durumundaysa, ayni zamanda adeti ve tartim verisini kaydeder,
en fazla 4032 tartim adedi ve tartim verisi kaydedilir. Hafiza dolu oldugunda, yeni veri eskileri silecektir. Toplama
silindiginde, kaydedilen veriler de silinir. Parameter 9B ayar1 degistiginde, orijinal toplam verisi ve kayit icerigi

silinmelidir aksi halde tartim kaydinda hatalar olusur. Tartim kayd: basilabilir veya iletisim arabiriminden (2)

okunabilir.
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[SET 2] kontrol parametreleri

[SET 1] parameter 13A farkli degerleri igin Tablo 4-4 ve 4-5’e bakiniz.
Tablo 4-4 Tartim Terazisi Parametre 2

(Tablo 4-3°te  [SET 1] ’de parametre 13A 0 veya 1 segildiginde)

Param| Indikator
e Parametre agiklamasi Uyar
etre goruntiisu

Dozajlama kontrol parametreleri

A —siirenin kendi kendini diizeltmesi
se¢imi

(0: diizeltme yok, 1: diizeltme)

B —tolerans dig1 uygulamasi se¢imi

[ ABC] . . )
1 [ctL ] (0: uygulama yok, isleme devam et;
1: tanimlanana kadar uygulamay1 bekle)
C — materyal eksikligi i¢in kademeli
besleme
(0: kademeli besleme yok, 1. materyal
eksikligi i¢in kademeli besleme)
Tim siiregte beslemeden bosaltima
[ *****]
2 [Pt ] Dongii indeksi kadar dongii indeksini (0 ~ 65535,
0 sonsuz demektir) ayarlayiniz.
[******]
3 Materyal 1 dozajlamasi
[Al ]
[******]
4 Materyal 1 hizh besleme siiresi
bl ]
[******]
5 Materyal 1 yavas besleme siiresi
[******]
6 Material 1 toleransi
[d1 ]
— Toplama  kantari: materyal 2|Materyal 2 gerekmiyorsa,
7 [A2 ] dozajlamasi dozajlama degerini 0’a
Cikarma kantari: besleme agirhgi ayarlaymiz.
Toplama Kkantari: Materyal 2 hizh
besleme siiresi
[******]
8 [b2 ] Cikarma kantari: besleme
hunisindeki materyalin  minimum
agirhgi
[FHAxxE] . Bu parametre ¢ikarma kantari igin
9 Materyal 2 yavas besleme siiresi .
[C2 ] gecerli degildir.
[FHAxxE] . Bu parametre ¢ikarma kantari i¢in
10 Material 2 toleransi o
[d2 ] gecerli degildir.
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1. Indikatoriin gosterdigi  briit
agirlik sifir bolgesi altinda ise

[FHx***] . bosaltim dikkate alinir.
11 Sifir bolgesi S o
[0_Zone] 2. Indikator yalnizca briit agirlik
sifir bolgesi lizerinde ise basim ve
toplama yapabilir.
. . Baslangictaki agirhik  etkisi ile
[ **] |Tartim gecikmesi besleme (0.0 ~ 25.5 .
12 . olusabilecek tartim hatalarindan
[tO ] |[saniye)
kagminiz.
13 [ ***] |Hizh besleme tartim gecikmesi (0.0 ~|t1 = 0 iken, hizli ve yavas besleme
[t1 ] |25.5 saniye) ayni anda aktiflesir.
1 [ ***] |Yavas besleme tartim gecikmesi (0.0 ~
[t2 ] |25.5 saniye)
15 [ ** |Kademeli besleme ¢ikti zamam (0.0 ~
[t3 ] [25.5 saniye)
16 [ ***] |Kademeli besleme arahk zamam (0.0
[t4 ] ~ 25.5 saniye)
17 [ ** |Tammh ¢kttt zamam (0.0 ~ 255
[t5 ] [saniye)
18 [ **] |Gecikme sonras1 bosaltma (0.0 ~ 25.5
[t6 ] [saniye)
19 [ ***] |Tekrar besleme gecikmesi (0.0 ~ 25.5
[t7 ] |[saniye)
20 [ A] |A—basip basmama parametre ayari
[Print?]  [(O: bask1 yok: 1:basiyor)
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Tablo 4-5 Catchweigher Parametre 2

(Tablo 4-3’te [SET 1] parametre 13A 2 veya 3 ise)

Para|. .
Indikator
metr ebriintiisii Parametre agiklamasi Uyari
€
1 [ A]|A—catchweighing modu
[CtrL  ]](0: pik tutma, 1: pik tut)
Kanal 1 ist limiti: X’in anlami i¢in parametre 8
[F*****] “sifir bolgesi” <X <A ise, B ..
2 o . . _.|notuna bakiniz. Asagidaki ile
[A ]|indiktor kanal 1 sinyalini
t3’te ¢ikarir. aymdu.
[rrenn] Kanal 2 iist limiti:
3 b A<X<D ise, indiktor kanal 2
sinyalini t3’te ¢ikarir.
[rannn] Kanal 3 iist limiti:
4 [c b <X<C ise, indiktor kanal 3
sinyalini t3’te ¢ikarir.
Kanal 4 iist limiti:
T— C<X<d ise, indiktor kanal 4

5 sinyalini t3’te ¢ikarr.

d
[ ] X >d ise, indiktér kanal 5

sinyalini t3’te ¢ikarir.

Sifir bolgesi:

1. catchweighing sinyalini
gonderdikten sonra, tartilan
deger bu degerin altina
diismedikte  indikator  bir

sonraki dongiiye
[******] baglamayacaktir;
6 2. Kendini kontrol modunda,
[0_Zone]

Indikatdr tarafindan tartilan
deger bu degerin iizerine
¢ikmadikca tl’e
gegmeyecektir.
3. X sifir bolgesinden
diisiikse, indikator t3’te kanal
sinyali gobndermeyecektir.
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Kontrol gecikmesi (0 ~ 25.5)
saniye:
Harici  kontrol modunda,
aktive edildiginde, t0’dan
sonra  veri  hesaplamasi . ) o
[ **] “sifir bolgesi” tanim igin
7 [t0 ] baslar;

Kendi kendini kontrol

modunda, agirlik sifir bolgesi

parametre 6’ya bakiniz.

disinda iken, veri
hesaplamas1 t0’dan  sonra
baslayacaktir.

Ortalama agirhk

hesaplama zamam

(0 ~ 25.5) saniye:

t0’dan sonra, indikator tartim| . . ) s

8 L= degerlerini toplayacaktir ve Edinilen ~ veri  degerini - X
[t1 ] kabul ediniz.

tl zamanmda ortalamayi

hesaplayacaktir. ~ Edinilen

deger catchweighing igin

temel olusturur.

Hesaplama gecikmesi (0 ~

25.5) saniye:

[ ***]|t1 hesaplamasi bittikten

[t2 ]|sonra, t2 zamami boyunca

Bu ayar daha fazla kontrol
sitesi gereksinimlerini

e . .| karsilayabilir.
indikator gecikmeyi

bekleyerek pasif olarak kalir.

Sinyal gonderme zamani

(0 ~ 25.5) saniye:
[ **] o Parametre 2 ~ parametre 5
10 t2’den sonra, indikator t3
[t3 ] ... | agiklamalarma bakiniz.

uzunlugunda catchweighing

sinyali gonderir.

A—parametre  ayarlarim

[ Al

11 [Print?] basip basmama
(0: Hayr: 1: Evet)

11. Kalibrasyon

Mesaj: Kalibrasyon basladiginda kalibrasyon anahtar1 acilmalidir, aksi halde
kalibrasyon durumuna gecilemez. [enter] tusuna basarak c¢ikmadan once, kalibrasyon

tamamlandi@inda kalibrasyon anahtar1 kapatilmalidir aksi halde yedek ekranda [CALENd]

33



mesaji goriintiilenecektir; [exit] tusuna basilarak bu mesajdan cikilabilir ve kalibrasyon

gecerli olur.

Anahtar1 ‘ON’ konumuna getiriniz, [ Setting ] tusuna basmniz ve [ ] goriilene kadar [1]
[CALIb1]
veyal | Jtuslarma tekrar tekrar basimz. [Input] tusuna basmiz, indikatorde [ 3] z6riilecektir,
[SEt ]

bu kalibrasyon durumunda oldugunu gosterir. Kalibrasyon siirecini baglatmak i¢in [ Input] tusuna

tekrar basiniz. Kalibrasyon talimatlar1 ve isletim metodu igin agsagidaki tabloya bakiniz (* orijinal

ayar degeridir).
Tablo 4-6 Kalibrasyon Ayar1
Parametre . . . .
Adim L Parametre talimati Isletim talimati
goruntusu
* Parametreyi  degistirdikten
1 [ ] Ondalik basamak (0-3) Y &l
[dC ] sonral Input Jtusuna basimiz.
Parametreyi  degistirdikten
* sonral Input Jtusuna basimiz.
2 |V Vgsrine cvzsnonoso) putTiusu :

[e ] Ondalik basamak sifir degil
ise, 10, 20, 50 secilemez.

[FHHHr*] . Parametreyi  degistirdikten
3 Maksimum tartim
[F 1 sonral Input Jtusuna basiniz.
A—Orijinal sifir
noktasini kaydetme Adim 5’e¢ gecmek igin O
[ A]|0: mevcut sifir noktasinin|se¢iniz;
4

[CAL 07] |tekrar onaylanmas1 gerekir; |[Adim 5’1 atlayip adim 6’ya
1: mevcut sifir noktasijgecmek i¢in 1 seginiz.
onaylamasini atla

Tartim platformunda yiik
Sifr noktasi onaylanmasi |olmadigina ve sabit 15181n1n

ittt 1 - :
5 [noLoAd] Ust bolim indikatér AD|agik olduguna emin olunuz.
kodunu gdsterir. Daha sonra [Input] tusuna
basiniz.
Agirhk yiikleme Yiikleme tamalandiktan ve
6 [FAxx*] sabit 15181 acik konuma
[AdLoAd]|Ust boliim indikatér AD|geldikten sonra [ Input]
kodunu gosterir. tusuna basiniz.
[ooess] [Meveut ik agrhgms Meveut agirhk  degerini
7 girdikten sonra [ Input ]

[LoAd ]|girme
tusuna basiniz.
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[******]

[CALEnd
1

Mevcut  yiikk  agirhg

gosterme

Kalibrasyon sona ermistir
ve kalibrasyon durumundan
Kalibrasyon
anahtarin1 OFF konumuna

cikilmustir.

getiriniz ve normal tartim
moduna donmek igin

[Input] tusuna basiniz.

I11. Kalibrasyon verisi kontrolii

Uyar: Kalibrasyon verisi degistirildiginde, kalibrasyon anahtar1 acilmahdir, aksi halde

ayarlar kaydedilmeyecektir.

[
[Setting] ve [|] tuslarina basildiginda [SEt

4]

indikator agirlik kontrol durumuna gegecektir, liitfen tablo 4-7’ye bakiniz.

Tablo 4-7 Kalibrasyon verisi kontroli

Parametre . Isletim Talimati
Parametre| = Parametre Talimati
Gortintiisii
[ - Parametreyi
1 [dc ] Ondalik basamak (0-3) |degistirdikten  sonra
[input] tusuna basm.
Parametreyi
degistirdikten sonra
*x [input] tu basin.
2 |l Y Bstinti (1/2/5/10/20/50) | - MPut] tusuna basin
[e ] Ondalik basamak sifir
degilse 10, 20, 50
secilemez.
Parametreyi
— degistirdikten sonra
3 Maksimum agirhk [Input] tusuna basmn.
[F ] : .
Maksimum agirhigt
degistirdiktem sonra
[oroes] Parametreyi
4 0Ad ] Sifir AD kodu degistirdikten sonra
- [input] tusuna basim.
[ Parametreyi
5 [bL ] Kalibrasyon katsayisi degistirdikten sonra
[input] tusuna basm.
[rin] Dogrusal olmayan|Parametreyi
6 [noLine] dogrulama degeri (Not 1)|degistirdikten ~ sonra
(-1~+1) Birim: %Max [input] tusuna basin.

] goriintiilenir. [ Input] tusuna basmiz,

35



7 [ *] Dara Degistirilemez.
[PZzL ]
Degistirilemez. Bu
g [******] |Mevcut sifir parametre tartim
[OPoint] |(Kalibrasyon sifirina ait)  |loadcellinin sifir

sabitligini yansitir.

A—Her bir parametreyi

[ Al

9 . basip basmama
[Print?]
(0: Hayir, 1: Evet )

Not 1: Dogrusal olmayan dogrulama parabola hesaplama metodunu kullanir. Dogrulama degeri maksimum tartim
pozisyonunun (yani dogrulama e@risinin en tepesindeki dogrulama miktarr) '4’sidir. Dogrusal olmayan dogrulama
degeri, maksimum tartim pozisyonunun dogrusal olmayan toleransinin 1/2sinin negatif degerine esittir. Dogrusal
olmayan dogrulama degeri birimi maksimum tartim degerinin %]lidir. Ornegin, Max=10kg olan bir teraziye 5kg
yiiklenirse, tartim 50069 gosterdiginde, tolerans +6g°dir, yani, maksimum %+0.06 ve dogrusal olmayan dogrulama

degeri -0.06°dur.
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Boliim 5 Tartim Terazisi Isletim Talimatlar

|. Baslatma ve sifir ayari

1. Giig agildiktan sonra, goriintii 10 saniye siireyle tamamen yanacak ve ardindan indikator tipi
ve yazilim versiyonunu gosterecektir. Daha sonra son olarak tartim durumuna gegecektir. then
finally enter the weighing status. Otomatik kontrol esnasinda [EXxit] tusuna basildiginda, énce
tamamlanacaktir.

2. Eger baslangicta sifir ayar1 gecgerli ise, kantar agildiktan sonra bog terazi agirligi sifirdan
sapar ve hala sifir kapsamindadir, ekran otomatik olarak sifir ayar1 yapacaktir; Eger sifir ayar
kapsaminda degilse, kapanmadan 6nce kantar sifir noktasina gore agirligi gosterecektir. Parametre

2’de parametre C ayarina bakiniz
[ ABCD]

[0 SEt]

3. Eger baslangic sufr ayari anahtari OFF konumunda ise, ekran agirligi baslangi¢ sonrasi

Bolim [SET 1] Baslangig sifir ayari i¢in parametre ayari

kapanma sifir noktasina gore gosterecektir. [ Zero setting] tusunun ilk kez ¢alistirilmast ilk sifir

ayari olacaktir.

I1. Manuel Sifir Ayan
Goriintii degeri sifir noktasindan sapiyorsa ve hala manuel sifir ayar kapsaminda ise, ve sabit
ON 15181 yaniyorsa, [ Zero setting] tusuna basarak goriintii degerini sifira getiriniz ve sifir noktasi
15181 acik konuma gelecektir. Liitfen parametre 2de [ ABCD] parametre B ayarina bakiniz.
o [0 SEt]
Manuel sifir ayar kapsamu i¢in [SET 1] parametre ayari.

Net agirlik durumunda, [ Zero setting] tusuna basarak goriintiiyii briit agirliga ¢eviriniz ve

tekrar [ Zero setting] tusuna basarak sifir ayar islemini yapiniz.

I11. Dara

Tartim durumunda, goriintii agirhg pozitif ve sabit iken, [Tare] tusuna basarak goriinen
degeri diisiiniiz, bu deger dara degeri olacaktir. Daha sonra mevcut goriintii agirlig1 net agirhik 0
olacaktir ve net agirlik goriintii 15181 agik konuma gelecektir.

Asagidaki islemlerden parametre ayar1 boliimiinde bahsedilmistir.  Ezberlemeyi

kolaylastirmak i¢in tekrar edilecektir.

IV. Tarih ve Saat Ayari
[ Setting] — [Input] (date setting) — [lnput] C(time setting) — [lnput]
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V. Baski

[Print] Mevcut agirhgi basar (galisma ve ayar durumunda degilken) .

Dikkat: Baski hatalarim 6nlemek i¢in liitfen basim yapmadan énce yazici tipini onaylayimz.

V1. Veri Sorgulama ve Kaldirma

Tartim Verisini Kaydetme Metodu

AB]
[Auto Pl

dongiisii gergek agirligini otomatik olarak kaydedecektir. 2’ye ayarlanirsa, tartim terazisi bitirme

Parametre 9°da Parameter B’yi [SET 1] l’eayarlayiniz, tartim terazisi her tartim
zamanini ve her tartim dongiisii gercek agirligini otomatik olarak kaydedecektir. Toplama manuel
olarak yapilamaz.The accumulation can’t be performed manually.
Sorgu Metodu

[ Setting] — [Input] — [Input] — [Input] (toplam defalarini sorgula) — [ Input] (toplam
agirhgini sorgula) . Sorgulama esnasinda [ | ] veya [ 1] tuslarina basiniz. Alt ¢izginin saginda ’1°
goriiliiyorsa, toplam defalarini ve toplam agirliklarin1 basmak igin - [Input] tusuna basiniz. Eger
‘2’ goriiliiyorsa, tim tartim verilerini basmak i¢in [Input] tusuna basiniz. Tartim kayitlarinin
basimini yarida kesmek i¢in [EXxit] tusuna basiniz.

PC seri port (2) ayrica tartim kayitlarinin okunmasi i¢in kullanilir.

Toplam Deger Kaldirma

Toplam deger gosterildikten ve cihazda 1 goriildiikten sonral Input] tusuna basiniz,

[dEL
bunun anlami toplam verisinin silinmek istenip istenmedigidir. [11 — [Input] tuslarma basarak
silin, silmemek i¢in direkt olarak [Input] tusuna basim.

PC iletisim portu (2) ayrica tartim kaydinin silinmesi i¢in kullanlir.

VIIl. Calisma/Durma

Déngiiyii baslatmak i¢in indikatér panalinden [Operation] tusuna basiniz.

[Stop] tusuna basilirsa, indikatér durma Oncesi konumuna gegecektir ve ‘stop’ ve
‘operation’ 1giklart ayni anda yanacakti. Dongii tamamlandiginda duracaktir. Durma Oncesi
konumunda [Stop] tusuna tekrar basilirsa, duraklama konumuna gececektir. Indikatdr islemi
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durduracaktir, tiim ¢iktilar duracaktir ve ‘function’ ve ‘stop’ sinyal lambalar1 s6necektir. Tekrar

[ Operation] tusuna basilirsa, indikator tekrar ¢alisma durumuna gegecektir ve isine devam
edecektir. [Stop] tusuna tekrar tekrar basilirsa, indikator durma oéncesi ve duraklama durumlari
arasinda gegis yapacaktir. Durma durumuna gegmek igin duraklama konumunda iken [ Setting]
tusuna basiniz ve duraklama 6ncesi durum kaydedilmeyecektir.

Arka panelde girdi terminaline 12V~24V voltaj ekleyin “function’ (11D, ‘stop’ (12) veya
bunlari ‘+12V” voltaja kisa devre yapin, bu [Operation] veya [Stop Jtuslari ile ayni gorevi yapar.
‘caligma’ ve ‘durma’ sinyali yalnizca baglandiginda gegerli olacaktir.

Dikkat: [StopJtusu, ‘stop’ girdi sinyali ve fonksiyonu sistemin acil durdurulmasi

icin kullanilamaz.

VIII. Tek Sefer Cahstirma

Arka paneldeki ‘materyal besleme’ terminaline gegici olarak gecerli sinyali goénderin
(12V~24V voltaj ekleyin veya ‘“+12V’ kisa devre yapm). Indikatér materyal besleme adimidan
sonra ¢aligmaya baslayacaktir, ve materyal besleme sinyal gegerli olduktan sonra baslayacaktir.
Materyal besleme bitene kadar indikatér duracaktir ve ‘bosaltma’ terminalinin gegerli sinyal
vermesini bekleyecektir. ‘Materyal bosaltma’ sinyali gegerli olduktan sonra, indikator ¢alismaya
devam edecektir. Cikt1 kontrol sinyali (O5) bosaltma sinyali aktif hale geldikten sonra gecerli
olacaktir. Bosaltma islemi besleme hunisi agirligi sifir bolgesine geldikten sonra sona erecektir. Ve
indikatér yeni ‘materyal besleme’ sinyalini bekleyecektir. Bu iki sinyal girdi terminalinde

indikator dis cihaz ile senkronize islem veya cihaz manuel kontrol fonksiyonu i¢in kullanilabilir.

IX. Gii¢ Kesintisinden Sonra Calisma

Tartim terazisi ¢alismasi esnasinda giic kesintisi yasanirsa, C602 gii¢ kaybindan onceki
program adimi durumunu hafizaya alir. Gii¢ geri geldikten sonra, indikatér duraklama konumuna
gececektir.  [Operation] tusuna basiniz, indikator gii¢ kaybindan onceki igine devam edecektir
(ancak bu dongiide tartim basim verisi ve tartim kaydi hatalar1 olusacaktir). Eger gii¢c kaybindan

onceki isin bitirilmesi gerekiyorsa, [Setting] tusuna basilmalidir.

X. Tus Komutu Tampon Alam

C602°de 4 uzunlugunda tus komutu tampon alani bulunmaktadir. Uzun siireli tus komutu
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calistirldiginda (Ornegin, tartim kaydimin basimi), komut calismasi esnasinda basilan tus, tus

komutu tampon alaninda saklanacaktir. Yeni tus komutu ancak mevcut komut bittiginde

gerceklestirilecektir.
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Boliim 6 Tartim Terazisi Kontrol Siireci

I. Toplama Kantan

Siire¢ esnasinda ve siralamada girdi ve ¢iktiyr kontrol etmek igin parametre anlam ve ayar
fonksiyonlari i¢in Sekil 6-1’e bakiniz:

Weight #

dl

» Time

Output: t0 "tl . 2
Quick feed J—|
Slow feed | |
Qualified/ out | S I

of tolerance
Discharge | I__

Input:
Add signal -l g ﬂ_
|

Discharge signal

Sekil 6-1 Toplama Tartim Kantarinin Calisma Sirast Cizimi

Sekildeki parametre talimatlari: t0: Metaryal besleme l¢iim ertelemesi, t1:  erteleme sonrast hizli besleme, t2:
Erteleme sonrasi yavas besleme (Bu {i¢ zamanda indikator tartim yapmayacaktir); d1: Materyal 1 sayisal degeri;
gl: Materyal 1 hizli besleme siiresi; al: Materyal yavas besleme siiresi; 01: Materyal 1 toleransi; L: Sifir bolgesi

Toplama tartim kantar1 ¢alisma siireci:

1. Materyal beslemesinden dnce ‘ekleme’ sinyali gereklidir;

2. Materyal bosaltmasi i¢in ‘bosaltma’ sinyali gereklidir;

3. Materyal bosalttmma son verme siirecinde, agirhgm sifir degerinden diisiik olmasi
gereklidir.

4. Ekleme ve Bosaltma sinyallerinin siirekli a¢ik olmasi durumunda, indikatoér otomatik

olarak prosediirii tekrarlayacaktir.
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Tablo 6-1 Tartim terazisi ¢ikarma ¢alisma siirecini porgram adimina gore tanimlar.

Program adim goriintii metodu [SET 0] 7B parametresini 4’e ayarlaymz; calisma
durumunda, indikator yedek ekrant mevcut program adimini ‘Step**’ seklinde gdsterecektir.

Tablo 6-1 Toplama Tartim Kantar1 Program Adimi Tanimlari

Program Tanim
adimu
1 Sabit 1s181n1n agik konuma gelmesini ve Ekleme sinyalinin gecerli

olmasini bekleyiniz, dara otomatik olarak alinacaktir, zamanlayict

t0 olacaktir ve program adimi 2’ye gegin.

2 Materyal 1 hizli beslemesine bagla. T1 0 ise, aym zamanda
materyal 1 yavas beslemesine baglar. TO sona erdiginde, tartim
kontrolii baglar. Yiiklenen deger materyal 1 dozajlama degeri eksi
materyal 1 hizli besleme siiresine ulasiyorsa, materyal 1 hizli

beslemesini kapatin. Zamanlayic1 T1 olacaktir ve program adimi

3’e gegin.

3 Zamanlama sona ermistir, program adimi 4’e gidin ve zamanlayici
TO olacaktir.

4 Materyal 1 yavas beslemesi, zamanlama sona ermistir ve tartim

kontrolii baglamustir. Yiiklenen deger materyal 1 dozajlama degeri
eksi materyal 1 yavas besleme siiresine ulagiyorsa, materyal 1
yavag beslemesini kapatin. Zamanlayici T2 olacaktir ve program

adimi 5’°e gegin.

5 Zamanlama sona ermistir. Siire dogrulamasina izin veriliyorsa,
materyal 1 yavag besleme siiresini degistirin ve program adimi

6’ya gegin.

6 Materyal 1 agirligi tanimlandiysa, tanimlama sinyali ¢ikacaktir ve
program adm 9’a gecin, zamanlayict TS5 olacaktir. Tolerans
disinda ise, tolerans dis1 sinyali verecektir. Eger yiik materyal 1

dozajlama degeri eksi materyal 1 toleransindan kiiciikse ve
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kademeli beslemeye izin veriliyorsa, program adimi 7’ye gidin ve
zamanlayict T3 olacaktir; kademeli beslemeye izin verilmiyorsa ve
agirlik dozajlama degeri art1 toleranstan fazla ise, tolerans disi
islemi bu adimda durduracaktir ve tolerans digi tanimlamasi igin
bekleyecektir. Tolerans dis1 tanimlamasi yapilmadiysa, program

adimi1 9°a gidin, zamanlayic1 T5 olacaktir.

7 Materyal 1 yavas beslemesi bagla. Zamanlama bittiginde, yavas
besleme kapanmir, zamanlayict T4 olacaktir, daha sonra program

admu 8’e gidin.

8 Uygulama program adimi 6 ile aynidir.

9 Zamanlama bittiyse, tanimlama veya tolerans dig1 sinyali
kapanacaktir. Materyal 2 dozajlama degeri terazi araligindan
diistikse, program adimi 19°a gidin, aksi halde program adimi 10’a

gidin.

10 Sabit goriintii 151811 agilmasini bekleyin ve dara otomatik olarak

alinacaktir, zamanlayic1 TO olacaktir ve program adim 11°e gidin.

11 Materyal 2 hizli beslemesine basla. TO O ise, aym1 zamanda
materyal 2 yavas beslemesine baslar. Zamanlama TO bittiginde,
tartttm kontrolii baglar. Yiiklenen deger materyal 2 dozajlama
degeri eksi materyal 1 hizli besleme siiresine ulagiyorsa, materyal
2 hizli beslemesini kapatin. Zamanlayict T1 olacaktir ve program

adimi 12’ye gidin.

12 Zamanlama sona ermigtir, program adimi 13’e gidin ve

zamanlayic1 TO olacaktir.

13 Yavas beslemeye bagla. Zamanlama sona ermistir ve tartim
kontrolii basalr. Yiiklenen deger materyal 1 dozajlama degeri eksi
materyal 2 yavag besleme siiresine ulagiyorsa, materyal 2 yavas
beslemesini kapatin. Zamanlayic1 T2 olacaktir ve program adimi

14’e gidin.
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14 Zamanlama sona ermistir. Siire diizeltmeye izin veriyorsa,
materyal 2 yavas besleme siiresini diizeltin, program adim 15’¢

gidin.

15 Materyal 2 agirligi tanimlandiysa, tanimlama sinyali ¢ikacaktir ve
program adimi 18’e gidin, zamanlayict T5 olacaktir. Tolerans
disinda ise, tolerans disi sinyali verilecektir. Agirlik materyal 1
dozajlama degeri eksi materyal 1 toleransindan kiiciikse ve
kademeli beslemeye izin veriliyorsa, program adimi 16’ya gidin ve
zamanlayic1 T3 olacaktir; kademeli beslemeye izin verilmiyorsa ve
agirlik dozajlama degeri arti toleranstan fazla ise, tolerans islemi
bu adimda durduracaktir ve tolerans dis1 tamimlamasi igin
bekleyecektir. Tolerans dig1 tanimlamas: yapilmadiysa, program

admu 18’e gidin, zamanlayic1 T5 olacaktir.

16 Materyal 2 yavas beslemesi bagla. Zamanlama bitmistir, yavas
besleme kapanir, zamanlayici T4 olacaktir, daha sonra program

adim 17’e gidin.

17 Kademeli besleme. Diskalifiye uygulamasi program adimi 6 ile

aymdir. Tanmimlandiysa, program adim 18’e gidin.

18 Zamanlama bitmistir, tanimlama veya tolerans dis1 sinyali
kapanacaktir. Materyal besleme manuel olarak basladiysa, islemi
durdurun; Otomatik dongii durumunda ise, program adimi 19’a

gidin.

19 Ayarlara goére otomatik baski ve otomatik kaydetme islemini

gergeklestirilir ve program adimi 20’ye gidin.

20 Ekleme sinyali varsa, program adimi 21°e gider.

21 Materyal bosaltma. Agirlik Sifir bolgesine dondiiyse, program

adimm 22’ye gidin ve zamanlayici T6 olacaktir.

22 Zamanlama sona ermigtir ve materyal bosaltma durdurulmalidir.

Materyal bosaltma manuel olarak baglatildiysa, islemi durdurun,
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aksi halde program adimi 23’e gidin.

23 Program adim 24’e gidin ve zamanlayici T7 olacaktir.

24 Zamanlama sona ermistir. Ayarlanan dongii siiresine ulasimadiysa,
iglemi durdurun. Aksi halde program adim 1’e donerek dongiiyt

devam ettirin ve artan dongii zamani -1 olmalidir.

I1. Cikarma kantari
Cikarma kantari kontrol besleme hunisi tarafindan c¢ikarilan agirligin (yani materyal
beslemesi) kontrolii igindir. Siire¢ esnasinda ve siralamada girdi ve ¢iktiyr kontrol etmek i¢in

parametre anlam ve ayar fonksiyonlar1 i¢in Sekil 6-2’ye bakiniz:

Weight &'

di
i LI » Time
Output: 10 =gl Tt 2 o 15
—— o,
Quick feed m S
Slow feed |
Qualified/ out | | |
of tolerance

Dischargeg I

Input:
Add signal -I S rL

Discharge signal ﬂ

Sekil 6-2 Cikarma Tartim Kantar1 Calisma Sirast Cizimi

Sekildeki parametre talimatlati: t0: Materyal besleme 6l¢iim ertelemesi, t1: Erteleme sonrasi hizli besleme, t2:
Erteleme sonrasi yavas besleme (Bu ii¢ zamanda cihaz tartim yapmayacaktir) ; d1: Besleme sayisal degeri; q1:

Materyal 1 hizli besleme siiresi; al: Materyal yavas besleme siiresi; 01: Materyal toleransi; b2:Materyal minimum
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kalan agirhigi; A2:Materyal doldurma agirligi

Cikarma tartim kantari ¢alisma siireci:

1. Materyal beslemesinden Once ‘ekleme’ sinyali gereklidir;

2. Materyal bosaltmasi igin ‘bosaltma’ sinyali gereklidir;

3. Ekleme ve Bosaltma sinyallerinin siirekli agik olmasi durumunda, indikatdr otomatik
olarak prosediirii tekrarlayacaktir.

4. Kalan materyal agirhi@i tek zamanli materyal besleme minimum agirligi (d1+d2) arti
besleme hunisindeki materyal agirligindan diisiikse, cihaz materyal beslemesini durduracaktir ve
Ekleme sinyalini bekleyecektir (bu, materyal doldurmasina izin verildigi anlamina gelir, yani
besleme hunisine materyal besleyin); Cihaz materyal bosaltma ¢ikt1 kontrol sinyali Ekleme sinyali
olduktan sonra gegerli olacaktir ve agirligi kontrol etmeye baslayacaktir. Besleme hunisindeki
materyal agirligi parametre A2 ile onaylanan agirliga eklendiginde materyal bosaltmasi duracaktir
ve duran materyal besleme dongiisii devam etmeye baslayacaktir.

Ornek: Materyal 1 dozajlama degeri 50 kg, Materyal 2 dozajlama degeri 150kg ve minimum
kalan agirlik b2 20kg. Dongii basladiginda besleme hunisindeki kalan agirlik 70kg’dan diisiik ise,
materyal beslemeye baslamak i¢in besleme hunisine 150kg’a kadar agirlik eklenmelidir.

Tabl 6-2 Tartim terazisi ¢ikarma ¢aligma siirecini porgram adimina gore tanimlar.

Program adim goriintii metodu [SET 0] 7B parametresini 4’¢ ayarlayiniz; ¢alisma
durumunda, indikator yedek ekranit mevcut program adimin ‘Step**’ seklinde gdsterecektir.

Tablo 6-2 Cikarma Tartim Terazisi Program Adimi Tanimlart

Program Tanim
admu
1 Besleme hunisi agirligi minimum materyal agirlig artt dozajlama

degerinden diisiikse, program adim 13’e gidin.
Sabit 15181n1n agik konuma gelmesini ve Ekleme sinyalinin gegerli
olmasmi bekleyiniz, negatif tartim durumuna gececektir,

zamanlayici1 TO olacaktir ve program adim 2’ye gidin.

2 Hizli beslemeye bagla. T1 0 ise, ayn1 zamanda yavas beslemeye
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baglar. TO sona erdiginde, tartim kontrolii baslar. Yiiklenen deger
dozajlama degeri eksi hizli besleme siiresine ulasiyorsa, hizli

besleme kapatin. Zamanlayici T1 olacaktir ve program adimi 3’e

gidin.

3 Zamanlama sona ermistir, program adimi 4’e gidin ve zamanlayici
TO olacaktir.

4 Yavag beslemeye bagla, zamanlama sona ermistir ve tartim

kontrolii baglamigtir. Yiiklenen deger dozajlama degeri eksi yavag
besleme siiresine ulasiyorsa, yavas besleme kapatilir. Zamanlayici

T2 olacaktir ve program adimi 5’¢ gidin.

5 Zamanlama sona ermistir. Siire dogrulamasina izin veriliyorsa,

yavag besleme siiresini degistirin ve program adimi 6’ya gidin.

6 Agirlik tanimlandiysa, tanimlama sinyali ¢ikacaktir ve program
adimi1 9’a gidin, zamanlayici T5 olacaktir. Tolerans diginda ise,
tolerans dis1 sinyali verecektir. Eger yiik dozajlama degeri eksi
toleranstan kiigiikse ve kademeli beslemeye izin veriliyorsa,
program adimi 7’ye gidin ve zamanlayici T3 olacaktir; kademeli
beslemeye izin verilmiyorsa ve agirlik dozajlama degeri arti
toleranstan fazla ise, tolerans disi islemi bu adimda durduracaktir
ve tolerans dis1 tanmimlamasi icin bekleyecektir. Tolerans dist
tanimlamas1 yapilmadiysa, program adimi 9’a gidin, zamanlayict

T5 olacaktir.

7 Yavas besleme basgla. Zamanlama bittiginde, yavas besleme

kapanir, zamanlayic1 T4 olacaktir, daha sonra program adimi 8’e

gidin.
8 Uygulama program adimu 6 ile aynidir.
9 Zamanlama bittiyse, tamimlama veya tolerans dis1 sinyali

kapanacaktir. Materyal besleme islemi manuel olarak baslatildiysa,

islemi durdurun; Otomatik dongli durumunda ise, program adimi
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10’a gidin.

10 Ayarlara goére otomatik baski ve otomatik kaydetme islemini

gerceklestirir ve program adimi 11°e gidin.

11 Negatif sinyal durumundan ¢ikar, program adim 12’ye gidin ve

zamanlayic1 T7 olacaktir.

12 Zamanlama sona ermistir. Ayarlanan dongii siiresine ulagimadiysa,

program adimi 1’e doniin, aksi halde iglemi durdurun.

13 Ekleme sinyali varsa, program adimi 14’e gider.

14 Materyal bosaltmasina baglayin, izin verilen agirliga ulasana kadar

besleme hunisine materyal koyun ve program adimi 15’e gidin.

15 Materyal bosaltma manuel olarak baglatildiysa, iglemi durdurun.

Aksi halde program adimi 16’ya gidin, zamanlayici T6 olacaktir.

16 Zamanlama sona ermistir, dongilyii devam ettirmek i¢in program

adimi 1’e gidin.
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Boliim 7 Dozajlama Kantari isletim Talimatlari

I. Baslangicta Giic Acma ve Sifir Ayari

1. Gii¢ agildiktan sonra, goriintii 10 saniye siireyle tamamen yanacak ve ardindan cihaz tipi ve
yazilim versiyonunu gosterecektir. Daha sonra son olarak tartim durumuna gegecektir. Otomatik
kontrol esnasinda [EXxit] tusuna basildiginda, 6nce tamamlanacaktir.

2. Eger baglangicta sifir ayar1 gegerli ise, kantar agildiktan sonra bos terazi agirligi sifirdan sapar
ve hala sifir kapsamindadir, ekran otomatik olarak sifir ayar1 yapacaktir; Eger sifir ayar
kapsaminda degilse, kapanmadan Once kantar sifir noktasina gore agirhigr gosterecektir.

Parametre 2’de parametre C ayarina bakiniz
[ ABCD]

[0 SEt] Bolim [SET 1] Baslangig sifir ayari i¢in parametre ayari

3. Eger baglangic sifir ayart anahtari OFF konumunda ise, ekran agirligi baslangi¢ sonrasi
kapanma sifir noktasma gore gosterecektir. [ Zero setting] tusunun ilk kez ¢alistirilmast ilk sifir

ayari1 olacaktir.

1. Manuel Sifir Ayari
Goriintii degeri sifir noktasindan sapiyorsa ve hala manuel sifir ayar kapsaminda ise, ve sabit
ON 15181 yaniyorsa, [ Zero setting] tusuna basarak goriintii degerini sifira getiriniz ve sifir noktasi

[ ABCD ]
[0 SEt] parametre B ayarina bakiniz.

15181 acik konuma gelecektir. Liitfen parametre 2de
Manuel sifir ayar kapsamu i¢in [SET 1] parametre ayart.
Net agirlik durumunda, [ Zero setting] tusuna basarak goriintiiyii briit agirliga ¢eviriniz ve

tekrar [ Zero setting] tusuna basarak sifir ayar islemini yapiniz.

I11. Dara

Tartim durumunda, goriinti agirligi pozitif ve sabit iken, [Tare] tusuna basarak goriinen
degeri diisiiniiz, bu deger dara degeri olacaktir. Daha sonra mevcut goriintii agirlig1 net agirlik 0

olacaktir ve net agirlik goriintii 15181 agik konuma gelecektir.

Asagidaki iglemlerden parametre ayart boliimiinde bahsedilmistir. Ezberlemeyi kolaylastirmak

i¢in tekrar edilecektir.

IV. Tarih ve Saat Ayari
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[ Setting] — [Input] (tarih ayar1) — [lInput] (saat ayar1)

V. Baski
[Print] Mevcut agirhgi basar (galisma ve ayar durumunda degilken) .

Dikkat: Baski hatalarim1 6nlemek i¢in liitfen basim yapmadan dnce yazici tipini onaylayimiz.

V1. Veri Sorgulama ve Kaldirma

Tartim Verisini Kaydetme Metodu

AB]
[Auto P1

tartimin gergek sonucunu otomatik olarak kaydedecektir. 2’ye ayarlanirsa, dozajlama kantar1 her

Parametre 9°da Parameter B’yi [SET 1] 1’e ayarlayiniz, dozajlama kantar1 her
tartttm zamanini ve gerg¢ek tartimi otomatik olarak kaydedecektir. Toplama manuel olarak
yapilamaz.
Sorgu Metodu

[ Setting] — [ Input] — [Input] — [Input] (toplam defalarin1 sorgula) — [ Input] (toplam
agirhgini sorgula) — [ Input](Kanal 1 toplam defalarini ara) —[ Input](Kanal 1 toplam agirligimi
ara) — [Input] (Kanal 2 toplam defalarini ara) — [Input] (Kanal 2 toplam agirhigini ara) .......
Sorgulama esnasinda [ |]veya [ 1] tuslarina basmiz. Alt ¢izginin saginda *1” goriiliiyorsa, toplam
defalarini ve toplam agirliklarini basmak igin [ Input] tusuna basimiz. Eger ‘2’ gériiliiyorsa, tiim
tartim verilerini basmak igin [Input] tusuna basiniz.

PC seri port (2) ayrica tartim kayitlarinin okunmasi i¢in kullanilir.

Toplam Deger Kaldirma

Toplam deger gosterildikten ve cihazda } goriildiikten sonral Input] tusuna basiniz,

[dEL
bunun anlami toplam verisinin silinmek istenip istenmedigidir. [11 — [Input] tuslarina basarak

silin, silmemek igin direkt olarak [Input] tusuna basin.

PC iletisim portu  (2) ayrica tartim kaydinin silinmesi i¢in kullanilir.
VII. Calisma /Durma

Tustakimindan [ Operation] veya [ Stop] tuslarina basiniz, cihaz ¢aligma durumuna gegecek
veya calisma durumundan c¢ikacaktir. Calistiktan sonra, konveyor bandi gibi aletlerin

fonksiyonunu kontrol etmek i¢in OO0 ¢aligma sinyali ¢ikaracaktir.
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Isletim durumuna girildiginde, [Stop] tusu disindaki higbir tus calismayacaktir.

Arka panelde girdi terminaline 12V~24V  voltaj ekleyin ‘operation’ (11), ‘stop’ (12) veya
bunlar1 ‘“+12V’ voltaja kisa devre yapin, bu [Operation] veya [ Stop Jtuslari ile ayni gorevi yapar.
‘caligma’ ve ‘durma’ sinyali yalnizca yiikselen kenar gegerli zamaninda galisacaktir.

Dikkat:[ Stop Jtusu, ‘stop’ girdi sinyali ve fonksiyonu sistemin acil durdurulmasi

icin kullanilamaz.

VI, Tus Komutu Tampon Alam

C602°de 4 uzunlugunda tus komutu tampon alani bulunmaktadir. Uzun siireli tus komutu
cahistirildiginda (Ornegin, tartim kaydinin basimi), komut caligmasi esnasinda basilan tus, tus
komutu tampon alaninda saklanacaktir. Yeni tus komutu ancak mevcut komut bittiginde

gerceklestirilecektir.
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Boliim 8 Dozajlama Kantar1 Uygulama Ornekleri

I. Kendini Kontrol Modu
Bant tart1 kontrol alaninda ise, kullanici bantin farkli agirliklart i¢in ii¢ farkli yiik segmelidir.
Bu vyiiklerin agirliklart sirasiyla Skg, 10kg ve 15kg olmalidir ve banttan her 10 saniyede bir
gegecektir. Tartim platformunda yiik agilma ve kapanma siiresi yaklagik 2 saniyedir ve yiik
platform tizerinde yaklasik 4 saniye kalacakti. [SET 2] deki parametre su sekilde ayarlanabilir
(kalibrasyonda 2 ondalik nokta varsayilmaktadir).
Tablo 8-1 Kendini Kontrol Modunda Dozajlama Kantar1 Parametre Ayar Ornegi

[SET 1] 13A parametresini 3e ayarlaymiz. [SET 2] parametre ayari asagidaki gibi

olacaktir:
Parametre Ayar Talimat

1 [ 0l Yogun olmayan tutma modunu se¢iniz.
[CtrL ]

5 [ 20] | Tartim platformunu yiikleme siiresi yaklasik 2
[tO ] | saniyedir.

3 [ 40] | Tartim platformu tiizerinde kalma siiresi yaklagik 4
[t1 ] | saniyedir.

4 [ 20] | Tartim platformu {izerinden yiikii alma stiresi yaklasik
[t2 1 | 2 saniyedir.
[ 20] o : y .

5 3 1 Kanal sinyalini 2 saniye aralifinda gonderir.
[000400] e iy .

6 L 1 Sifir bolgesi biiyiikse diger arabirim kaldirilabilir.

7 [000750] | Iki yiikiin orta degeri ayarlanirsa se¢cim daha kolay
[A ] | olacaktir.

8 [001250] | Iki yiikiin orta degeri ayarlanirsa se¢cim daha kolay
[b ] | olacaktir.
[001750] | .. . . . . y :

9 C ] Uglincii yiikiin bu kapsamda olduguna emin olunuz.

10 [999999] | Kullanilmayan kanalin maksimum degere ayarlanmasi
[d ] | 6nerilir.

Kontrol siralamasi i¢in Sekil 8-1’¢ bakiniz:
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Diagram for Self-inspection Mode Sequence

Sekil 8-1 Kendini kontrol modunda Catchweigher siralamasi

Dozajlama kantar1 kendini kontrol modunda kontrol prosediiriine kisa bir giris (Liitfen
siralama sekline bakiniz):
(1) Cihaz ¢alismaya baslayacak ve yiikiin sifir aralifindan yiiksek olup olmadigini kontrol
edecektir. Yiiksekse, t0 gecikmesine girecek ve yiikiin tamamiin tartim platformuna yiiklenmesini
bekleyecektir;
(2) t0 zamami bitmigtir ve cihaz yiikiin tl zaman arahigi ile ortalama agirligim1 hesaplamaya
baglayacaktir. Hesaplanan deger dozajlama kantar1 sinyali i¢in referans olusturacaktir;
(3) t1 zamani bitmistir ve cihaz t2 gecikmesine girecek ve yikiin tartim platformundan
kaldirilmasini bekleyecektir;
(4) t2 zamam bitmistir ve cihaz yikiin ilgili kanala gitmesi i¢in siralanmig kanal sinyali
gonderecektir;
(5) Sinyal gonderimi tamamlanmustir ve cihaz tartimin tekrar sifir araligina gelip gelmedigini
kontrol edecektri. Bir sonraki dongii ancak sifir araligina gelindiginde baslayabilir.

Tablo 6-2 Dozajlama kantarmin kendini kontrol modunda pogram adimlarmm g¢aligma
stirecini tanimlar.

Program adim goriintii metodu [SET 0] 17B parametresini 4e ayarlayiniz. Calisma
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durmunda, cihazin yedek ekrant mevcut program adim numarasini ‘Step**’ seklinde gdsterecektir.

Tablo 8-2 Kendini kontrol modunda program adimlari tanimi

Program
Tanim
Adimi

Net agirligin sifir bolgesi iist limitinden fazla olmasi durumunda,
. program adimi 2’ye gidiniz zamanlayic1 TO olacaktir.

TO zamani sona ermistir. Ortalama agirlig1 hesaplamaya baglar ve
? program adimi 2’ye gider, zamanlayic1 T1 olacaktir.

Tartim verisini kaydeder. T1 zamami sonra ermistir. T1 zaman
3 araligindaki ortalama agirlig1 hesaplar ve program adimi 4’e gider,

zamanlayic1 T2 olacaktir.

T2 zamani sona ermistir. Tartim verisini kaydeder ve agirliga gore
4 siralar. Dozajlama sinyalini kanal ile ¢ikarir ve zamanlayic1 T3

olacaktir.

T3 zamani sona ermistir. Dozajlama sinyalini kapatir. Agirhigin
° stfir bolgesine donmesi durumunda, program adimi 1’e gider.
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1. Harici Kontrol Modu

Yiksek hizli dozajlama kantarinin alanda oldugunu varsayalim: Endiistriyel kontrol PLC
yiikleri hizlica siralayabilmek i¢in cihaz ile birlesecektir. PLC Tartim platformuna giden yiikii
kontrol eder. Yiik yiiklendikten sonra cihaza bir sinyal gonderilecektir ve tartim platformunun
agirligt hesaplamasini  saglayacaktir. Kullanicilarin  nitelikli  {irliniiniin - agirh@  9.90kg ~
10.10kg’dir ve PLC tarafindan kontrol edilip farkli kanallara gonderilmesi saglanan kanal sinyali
tartim kapsamina gore gonderilecektir. Bir dongii zamani yaklasik 3~5 saniyedir. Cihaz PLC ile
birlikte kullamlmahdir. [SET 2] parametresi tablo 8-3’e gore ayarlanabilir (kalibrasyon
esnasinda 2 ondalik basamak oldugu varsayilmaktadir):

Tablo 8-3 Harici Kontrol Modunda Dozajlama Kantari1 Parametre Ayar Ornegi
[SET 1] 13A parametresini 3’¢ ayarlaymiz. [SET 2] parametresini asagidaki gibi

ayarlayniz:

Parametre Ayar Talimat

1
1 [ ] Pik tutma modunu se¢iniz.
[CtrL ]

[ 02] | Tetikleme sinyali alindiginda yiik zaten

2 [tO ] | tarttm platformu iizerindedir. Uzun
zaman gecikme gerekmez.

[ 10] | Agirhigin hesaplanmasi i¢in 1 saniye
[t1 1 | yeterlidir.

[ 00] | Hesaplama sona erdiginde yiikiin hemen
4 [t2 ] | kaldirilmas1 i¢in PLC’ye bilgi verilir.
Uzun zaman gecikme gerekmez.

[ 10] | Kanal sinyalinin PLC tarafindan
5 [t3 ] | alindigina emin olmak igin, 1 saniye

icerisinde gonderiniz.
[000400] | Nitelikli alt limitten tamamen farkli olan

6
[L ] | sifir bolgesini ayarlayiniz.
000990
7 [ ] Nitelikli alt limit
[A ]
[001010] T
8 Nitelikli {ist limit
[o ]
9 [999999] | Kullanilmayan  kanalin ~ maksimum
[C 1 | degere ayarlanmasi 6nerilir.
10 [999999] | Kullanilmayan  kanalin ~ maksimum

[d ] | degere ayarlanmasi Onerilir.
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Harici modda dozajlama kantar1 kontrol siras1 i¢in Sekil 8-2’ye bakiniz.
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Triggering Sequence Diagram

Sekil 8-2 Harici Kontrol Modunda Dozajlama Kantari Kontrol Sirasi Diyagrami

Harici kontrol modunda dozajlama kantar1 kontrol prosediirii hakkinda kisa bir agiklama (Liitfen
Sekil 8-2 siralamasina bakiniz):
(1) Cihaz ¢alistyor ve tetikleme sinyalini bekliyor;
(2) Tetikleme sinyali alindi, t0 zaman1 gecikti ve yiikiin sabitlenmesini bekliyor;
(3) t0 zamami sona erdi ve cihaz t1 zaman aralifinda yiiklerin ortalama agirligint hesapliyor, bu
agirlik dozajlama sinyali igin referans olacaktir;
(4) t1 zamani sona ermistir. PLC’ye hemen sinyal gonderilecek ve sinyale gore PLC yiikleri
bosaltacaktir.
(5) Sinyal gonderimi sona ermistir ve cihaz agirligin tekrar sifir araligma gelip gelmedigini
kontrol eder. Sadece sifir araligina girildiginde bir sonraki dongii baslayabilir.
(6) Tablo 6-2 harici kontrol modunda dozajlama kantarinin program adimlarma gore isletim
stirecini tanimlar.

Program adim goriintii metodu [SET 0] 17B parametresini 4’e ayarlaymiz. Calisma
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durumunda, cihazin yedek ekrant mevcut program adimini ‘Step**’ seklinde gosterecektir.

Tablo 8-4 Harici Kontrol Modunda Program Adim Tanimi

Program
Tanim
Adim
Harici sinyal 13 gecgerli ise, program adim 2’ye gidiniz,
1

zamanlayici TO olacaktir.

TO zamani sona ermisti. Ortalama aguligi hesaplamaya
2 baslayacak, program adimi 2’ye gidecektir. Zamanlayici T1

olacaktir.

Tartim degerini kaydeder. T1 zamani sona ermistir; T1 zaman
3 araligindaki ortalama degeri hesaplar, program adim 4’e gider.

Zamanlayic1 T2 olacaktir.

T2 zamani sona ermistir. Tartim verisini kaydeder ve agirliga gore
4 siralar. Kanalda dozajlama sinyalini ¢ikarir ve zamanlayici T3

olacaktir.

T3 zamani sona ermistir. Dozajlama sinyalini kapatir. Agirhik sifir

bolgesine geldiyse, program adimi 1’e gider.
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Ek A Hata Mesajlari

Tablo A-1 Hata Mesaj A¢iklamalari

Hata Mesaj1 Aciklama Coziim Metodu
[Error ] Dara gereksinimi Sabitlendikten sonra dara
[ 1] | karsilanmamaktadir. aliniz.
[Error ] Sifir ayar gereksinimi Sabitlendikten sonra sifirt
2 karsilanmamaktadir. ayarlaymiz.
[ yarlay
[Error ] Girdi parametresi izin verilen .
[ 3] aral asmaktadir, Parametreyi dogru giriniz.
[Error ] EEPROM donanimu zarar Anakarttaki U15 ve
[ 4] gOrmiistiir. U16’y1 degistiriniz.
Tekrar kalibre ediniz ve
[Error ] Kalibrasyon verisi yanlistir, ve arametreleri veniden
[ 5] | parametre baglatilmigtir. P y
ayarlayiniz.
Yazici kablosu takilmamistir v |
azici ayarlarini veya
[Error ] veya yazicl da hata vardir. 4 4
o baglant1 durumunu kontrol
[ 6] | Herhangi bir tusa basarak ediniz
atlaymiz. '
Tekrar kalibre etmeden
Parametre kalibrasyonu veya .
. veya kalibrasyon
kalibrasyon parametre
[Error ] i parametre
modifikasyonu esnasinda . B
[ 7] alib e modifikasyonundan dnce
alibrasyon anahtari
| 4 ) kalibrasyon anahtarini
acilmamustir.
¢ ; aciniz.
Yiiklenen agirlik
Yiiklenen yiik ¢ok kiigtiktiir i tartim limitini
maksimum tartim limitinin
[Error ] veya kalibrasyon esnasinda 1/5 inden fazla olmalid
olmalidir;
[ 8] | yiik tartim parametresi yanlig .
lmistir tartim limitine yakin
iri .
g > yiikler daha iyi sonug verir.
Tartim terazisi
[Error ] Dozajlama degeri ¢ok resini dodru olarak
arametresini dogru olara
[ 9] | kiigiiktiir, baglatilamyor. P g
ayarlayiniz.
. L Dozajlama kantar tist limit
[Error ] Dozajlama kantari ist limit i dosru olarak
siralamasini dogru olara
[ 10] | swralamasi yanligtir. g
yapiniz.
Tastyic1 ve trandiiserin
[Error ] Sifir ayar kapsami agilmstir, durumlarmi kontrol ediniz
[ 11] | sifir ayar1 bagarisizdir. veya tekrar kalibrasyon
yapiniz.
Error Sifir ayar kapsami1 agilmustir, Tasiyici ve trandiiserin
y
[ 12] | sifir ayar1 basarisizdir. durumlarini kontrol ediniz
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veya tekrar kalibrasyon
yapiniz.

kristal Y1, kapasite C21,

[Error ] Gergek zamanl osilator )
T C22, direng R31 kontrol
[ 20] | titresimi durdurur . N
ediniz ve degistiriniz.
X=2~9, EEPROM yazimi )
Anakarttaki U15 ve Ul6yt
[Error ] yanligtir. L
kontrol ediniz ve
[ 10X] | U15, U16 donanimi bozuktur o
R . degistiriniz.
veya ylklenmemistir.
[Error ] Tartim kayd1 yapilirken hata .
Yukaridaki ile ayni
[ 110] | olusmaktadir.
Kalibrasyon parametresi uygun . .
e . . | Dogru bir seklide tekrar
degildir ve tartim gostergesinin )
[------ ] D kalibrasyon yapiniz ve
indikatoriin gosterge .
[XXXXXX] uygun parametreleri
kapsaminin digina ¢ikmasina
ayarlaymniz.
neden olmaktadir.
[-Lo-] Sifir ayar1 yapimiz veya
Briit agirlik -20e’den azdir. yeniden baglatiniz (sifir
[XXXXXX]
ayarini basaltiniz).
[--Hi--] Briit agirhik maksimum tartim | Tastyicidaki yiikii
[XXXXXX] | degerinden fazladir +9e azaltiniz.
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EkB Role Karti Sematik Diyagram

00 Ol 02 03 04 05 06 07 +12V CE02RELAY(O-1)
2008-09-08

J1

SHANGHAI  YAOHUA

o1 02 D3 D4 05 D6 o7 os

RYS Ry vz vg

N.O.
N.C.
N.O.
N.C.
N.O.
N.C.
N.O.
N.C.
N.O.
N.C.
N. 0.
N.C.
N.O.
N.C.
N.O.
N.C,

I |uu1 ru2 | |uu3 | |uu4 | |RU5 | |uus | |pu7 | |nua

J2 I3
00 | ol | 02 | 03 04 [ 05 | 06 | 07
Ciktt 00 o1 02 03 04 05 06 o7
Tartim Stfir | Hizhi | Yavas | Hizli Yavag Besleme | Uvaun Tolerans
terazisi noktasi| 1 1 2 2 vd dist
Catchweigher [Calismal Kaln al Kazn al Ka;al Ka;]al Kanal 5 | Bekleme | Bekleme

Sekil B-1 XK3190-C602 Role Kutusu Cikt1 Fonksiyonu Tanimi

Kurulum esnasinda, role J1 terminali ile birlesen kabloyu C602 cihazinin ¢ikis terminal
bloguna baglayiniz,yani C602 cihaz transistor ¢ikis sinyalini rélenin ¢ikis sinyaline degistiriniz.

Role AC kondaktdr bobini, elektromanyetik vana vb gibi AC giigli endiiktif yiik ile
baglanmustir ve ¢ikis terminali izerindeki RC emme devresi ile paralel baglanmistir veya paraziti
azaltmak ve rdle kontaktdr servis dmriinii uzatmak iizere yiiklenmelidir. ince-film kondansatorii
kapasitor i¢in kullanilabilir, elektrik kapasitesi yiik akiminin yaklasik 0.5 katidir (amper), birim
pF’dir, voltaj direnci efektif gli¢c kaynagi voltaj degerinin 3 katindan fazla olmalidir; direng degeri
glic kaynag1 voltajinin (V) yaklasik 2 katidir, birimi Q’dur; gii¢, hesaplanan giiciin iki katindan
fazla secilebilir. Role DC beslemeli endiiktif yiik ile bagl iken, serbest tekerlek diyotu yiike
paralel bagli olmalidir.
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EkC Genis Ekran Verisi Dalga Grafigi ve Formati

1. C602 cihazi firmamizca iiretilen tiim genis ekranlar ile uyumludur.

2. Genis ekran goriintii arabirimi 15 c¢ekirdek konektdr montaji ile sunulmaktadir.(seri
iletigim arabirimi ile bir soketi paylasir), Pininin tanimu sekil 3-4teki pin 9, 10 da goriilebilir.
3. Skorbord sinyali 20mA sabit akimin dongii sinyali, ikili kod seri ¢ikisidir, 600 baud hizi
vardir. Her veri penceresi 11 bit igerir, bunlardan 1i baslangi¢ biti (0), 8 veri biti (diisiik bit
once), 1 igaret biti ve 1 bitis bitidir (1).

4. C602 her 100ms de veri grubu iletir, bu veri grubunda 3 veri ¢er¢evesi bulunur. Liitfen

Sekil C-1’e bakiniz. Anlamlar su sekildedir:
Ilk veri gergevesi: isaret biti Odir;

X: d0, d1, d2 ondalik nokta pozisyonudur (0—3);
Y: d3— tartim semboliidiir (1- negatif; 0 — positif);
d4— briit/net agirlik (1 — net agirlik; O- briit agirlik);
G18, G17, G16: ikili veri;
Ikinci veri gergevesi: isaret biti Odir;
G15 ~ G8: ikili veri;
Ucgiincii veri gergevesi: iaret biti 1dir;
G7 ~ GO: ikili veri;

GO ~ G18: Diisiikten yiiksege dogru 19-bit ikili kod olusturur.
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The first frame:
1

0

bit

The second frame:
1

o 1 2 3 4 5 6 71 8 9 10
Start do d1  d2 d3 d4 d5 d6 d7 flag stop

bit SR bit  bit
X % GI§ Gl6 Gl17

0 —
bit

The third frame:
1

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Start 4o 41 a2 a3 d4 ds de a7 11ag stop
bit G8 G9 GIO Gll GI2 GI3 Gl4 Gis Dbit  Dbit

bit

Sekil C

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Start g0 d1 42 d3 a4 d5 a6 47 flag stop
bit GO Gl G2 G3 G4 G5 Ge6 G7 bit bit

Oscillograph of Data Frame of Large Screen

Skorbord Goriintii Arabirimi Sinyal Formati
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Ek D iletisim Portu (1) Veri Formati

fletisim Portu 1 ¢alisma modu segimi esnasinda (ayar 1, parametre adimi), her AD
orneklemesinden sonra veriyi PCye iletir.

Kod 0: AD kodunu siirekli olarak gonder

fletisim baud hiz1 “AD ¢evrim hiz1 * 60”dan biiyiik olmalidir, aksi halde anlamsiz karakterler
belirebilir veya veri kayb1 yasanabilir.

Tablo D-1 AD Kod Veri Formati

Bolge Baglangic Ikili AD kodu Bitis sinyali
sinyali (diistik baytlar 6nce)
Uzunluk 1 bayt 3 bayt 1 bayt
Onaltili Kod 02H folalekekalad 03H

Kod 1: tartim sinyalinin siirekli iletimi

fletisim baud hizi “AD cevrim hizi * 120”den biiyiikk olmalidir, aksi halde anlamsiz

karakterler belirebilir veya veri kaybi yasanabilir.

Tablo D-2 Tartim Veri Formati

Bolge Baslangi¢ | Tartim verisi (yiiksek Yeni ¢izgi Bitis sinyali
sinyali baytlar 6nce)
Uzunluk 1bayt 6 bayt 2 bayt 1 bayt
Onaltili Kod 02H ASC ODH,0AH 03H

Not: Tartim degeri ilertilirken ondalik nokta yok sayilir.

Kod 2: Veriyi yaziciya LPT olarak iletir.

Format, yazic1 tipine ve yazim verisi formatina baghdir.
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EKE Iletisim Portu (2) Komut-Yanit Durumu Veri Formati

fletisim yanit durumu veri formati::

Tablo E-1 iletisim Veri Format

Baglangic NN Fkkkxk Bitis
Bolge o Adres Komut ) . Saglama o
sinyali (opsiyonel) | (opsiyonel) sinyali

Uzunluk

1 1 1-2 2 1~12 2 1
(bayt)

Gosterge | Onaltili ASCII ASCII ASCII ASCII ASCII Onaltilt
formu sistem karakterleri | karakterleri | karakterleri | karakterleri | karakterleri | sistem
. A~Z Tablo D-2 ye
Igerik 02H Not: 2 Not: 3 Not: 4 03H

Not: 1 bakiniz

Not 1: Cihaz ayar adresi 1~26, Iletisim ile iliskili adres A~Z ile gosterilmistir.

Not 2: 2 bayt — yazilacak/okunacak parametre kodlar1, Tablo E-2 de Not 2~Not 4, Not 8~ Not 11 ¢ bakiniz.

Not 3: Farkli paramtre degerlerinin uzunlugu ve formati farklidir. PC parametre rakam karakter
dizesi iletirken, ayirma karakteri olarak iki ucabirer bosluk eklenebilir; rakam karakter dizesi ondalik
nokta igerebilir.

Not 4: XOR saglamanin onaltili degeri (adres béliimiinden parametre 2nin son baytina kadar) ASCII

karakterler ile gosterilir, daha biiyiik rakamlar daha 6ndedir.

Tiim 06gelerin yapilandirma islemini kolay bir sekilde ve dogrudan gergeklesmesini
saglayacak, cihaz ile uyumlu bir PC yazilimi kullanilmasi tavsiye edilir.

fletisim komutlar1 anlamlar1 ve iletisim formatlar1 igin tablo E-2’ye bakiniz (adres A~Z
karakterleri ile temsil edilir; XH, XL sirasiyla onaltilik basamaklarin toplam kontrolii 4 yiiksek biti
ve 4 diisiik bitidir ve A~F. ile temsil edilir). Ornek kolonunda, 02H ve 03H sirasiyla onaltilik
sistemdeki baglangi¢ ve bitig sinyalleridir, bunlarin arasindaki bitler son iki bir toplam kontrolil
olmak iizere ASCII karakter dizesidir.

XK3190-C602 iletisim (2) sekiz grup (bayt olmayan) iletisim komut tampon alan1 vardir; tim
tampon alanlarinin dolu olmasi drumunda, sonraki komutlar kaybolabilir, bu nedenle PC’nin

siirekli komut iletme hiz1 ¢ok hizli olmamalidir.
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Tablo E-2 Siparis Modu lletisim Komutu

Komut Anlami Format Ornek (Not 1)
PC tarafindan 02H Addr A XH XL | 02H AA00 O03H
Sarsilma
A gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr A XH XL | 02H AA00 O03H
Sarsilma
gonderilir 03H
PC tarafindan 02H Addr B XH XL | 02H ABO03 03H
Briit agirlik oku
B gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr B ****** | 02H  AB ***xdrx
Briit agirlik gonder
gonderilir XH XL O03H 03H
PC tarafindan 02H Addr C XH XL | 02H ACO02 03H
Net agirlik oku
c gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr C ****** | 02H  AC ***x*x*
Net agirlik gonder
gonderilir XH XL 03H 03H
PC tarafindan 02H Addr D XH XL | 02H ADO05 03H
. Dara agirlik oku
b gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr D ****** | 02H  AD ***x*x*
Dara agirlik gonder
gonderilir XH XL 03H 03H
PC tarafindan b 02H Addr E XH XL | 02H AEO04 O03H
ara
£ gonderilir 03H
Cihaz tarafindan b 02H Addr E XH XL | 02H AEO04 O03H
ara
gonderilir 03H
PC tarafindan 02H Addr F XH XL | 02H AF07 03H
Sifir ayar1
c gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr F XH XL | 02H AF07 03H
Sifir ayar1
gonderilir 03H
PC tarafindan 02H Addr G XH XL | 02H AG06 03H
Calistir
s gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr G XH XL | 02H AGO06 03H
Calistir
gonderilir 03H
PC tarafindan b 02H Addr H XH XL | 02H AHO09 03H
ur
gonderilir 03H
H 02H Addr H XH XL | 02H AH09 03H
Cihaz tarafindan .
Dur 03H the instrument returns
gonderilir o
to initial state
PC tarafindan Bes| 02H Addr I XH XL | 02H AI08 03H
esle
| gonderilir 03H
Cihaz tarafindan Bes| 02H Addr | XH XL | 02H AI08 03H
esle
gonderilir 03H
PC tarafindan 02H Addr J XH XL | 02H AJOB 03H
J Bosalt
gonderilir 03H
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Cihaz tarafindan

02H Addr J XH XL

02H AJoB 03H

Bosalt
gonderilir 03H
PC tarafindan 02H Addr K XH XL | 02H AKOA 03H
Duraklat/Devam et
gonderilir 03H

02H Addr K XH XL

02H AKOA 03H

Cihaz tarafindan 03H Cihaz duraklatma
Duraklat/Devam et
gonderilir veya caligma
durumuna gecer
PC tarafindan Tonl 02H Addr L XH XL | 02H ALOD 03H
opla
gonderilir P 03H
Cihaz tarafindan Tonl 02H Addr L XH XL | 02H ALOD 03H
opla

gonderilir P 03H

PC tarafindan 02H Addr M XH XL | 02H AMOC 03H
Yazdir

gonderilir 03H

Cihaz tarafindan 02H Addr M XH XL | 02H AMOC 03H
Yazdir

gonderilir 03H

PC tarafindan 02H Addr N XH XL | 02H ANOF 03H

Toplam1 yazdir
gonderilir 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr N XH XL | 02H ANOF 03H
Toplam1 yazdir

gonderilir 03H

PC tarafindan Caligma parametrlerini | 02H Addr O XH XL | 02H AOOE O03H

gonderilir yazdir 03H

Cihaz tarafindan | Caligma parametrelerini | 02H Addr O XH XL | 02H AOOE 03H

gonderilir yazdir 03H

PC tarafindan Kalibrasyon 02H Addr P XH XL | 02H AP11 03H

gonderilir parametrelerini yazdir | 03H

Cihaz tarafindan Kalibrasyon 02H Addr P XH XL | 02H AP11 03H

gonderilir parametrelerini yazdir | 03H

PC tarafindan Kalibrasyon 02H Addr Q XH | 02H AQ10 O03H

gonderilir parametrelerini oku XL O3H

02H Addr Q NN | Cihaz tiim
. Fxxxxx XH XLO3H | kalibrasyon
Cihaz tarafindan Kalibrasyon o
...... parametrelerini
gonderilir parametrelerini gonder o o
getirir.Detaylar igin
Not 2’ye bakiniz.
PC tarafindan Caligma parametrelerini | 02H Addr R XH | 02H AR13 03H
gonderilir oku XL O03H

Cihaz tarafindan

gonderilir

Caligma parametrelerini

gonder

02H Addr R NN
Fxkkxk XH XL 03

Cihaz tim
kalibrasyon
parametrelerini
getirir.Detaylar  igin

Not 3’e bakiniz.

66



02H Addr S NN | 02H AS0012 O03H
PC tarafindan
o Kayd1 oku XHXL O03H Detaylar i¢in not 4’e
gonderilir
bakimiz.
S 02H Addr S NN | Cihaz toplama
FkAkxk XH XL O3H | verisini  getirir veya
Cihaz tarafindan
o Kaydi gonder | ...... tim veriyi kaydeder.
gonderilir
Detaylar i¢in not 4’e
bakimiz.
02H Addr T NN | 02H AT NN ******
PC tarafindan Kalibrasyon FHAAxR XH XL O3H | O3H
gonderilir parametresini yaz Not 2 ve not 5’
T bakimiz.
. . 02H Addr T NN | 02H AT NN ****x*
Cihaz tarafindan Kalibrasyon
S Fkdkxk XH XL O3H | O3H
gonderilir parametresini getir
(PC komutuna don)
02H Addr U NN | 02H AU NN #*##kx
PC tarafindan Fkdkxk XH XL O3H | 03H
. Calisma parametresini yaz
gonderilir Not 3 ve not 6’ya
U bakiniz.
02H Addr U NN | 02H AU NN #*##kx
Cihaz tarafindan Caligma parametresini
. Fkdkxk XH XL O3H | 03H
gonderilir getir.
(PC komutuna dén)
PC tarafindan 02H Addr V XH | 02H AvV17 O03H
Kayith veriyi sil
v gonderilir XL O03H
Cihaz tarafindan 02H Addr V XH | 02H AvV17 O03H
Kayitlr veriyi sil
gonderilir XL O03H
PC tarafindan . 02H Addr W XH | 02H AWwW16 03H
Tarihi oku
W gonderilir XL O03H
Cihaz tarafindan o 02H Addr W |02H  AWO05-07-2214
Tarihi getir
gonderilir FHAFF* XH XL O3H |03H
PC tarafindan . 02H Addr X XH | 02H AX19 O03H
Saati oku
N gonderilir XL O03H
Cihaz tarafindan L 02H Addr X ****** 1024  AX17:09:27 33
Saati getir
gonderilir XH XL O03H 03H
PC tarafindan ) 02H Addr Y ****** 102H  AY Fxrkdeokx
Saati yaz
v gonderilir XH XL 03H 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr Y *****x 102H  AY Hkkxkkax
. Saate don
gonderilir XH XL 03H 03H
PC tarafindan . 02H Addr Z ****** 102H  AZ kkxkaxx
Saati yaz
. gonderilir XH XL 03H 03H
Cihaz tarafindan 02H Addr Z ****** 102H  AZ kkxkxkx
Saate don
gonderilir XH XL 03H 03H
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PC tarafindan 02H Addr AA |02H AAAQ071 O03H
Uzaktan kumanda se¢
AA gonderilir Fhxkxkk XH XLO3H |Note 7
Cihaz tarafindan 02H  Addr AA |02H AAAQ071 O03H
Uzaktan kumanda se¢
gonderilir FHkkxk XH XL O3H
PC tarafindan 02H Addr AB NN |02H AABIO 03H
10 durumunu oku
AB gonderilir XH XL 03H Note 8
Cihaz tarafindan 02H Addr AB NN [02H AABI|Q****#***xx
10 durumunu gonder
gonderilir Fhxkxkk XH XLO3H |03H
02H Addr AC NN |02H AACO0013D
PC tarafindan
o 10 durumunu génder FHAAF* XH XL O3H  |03H
gonderilir
AC Note 9
Cihaz tarafindan 02H Addr AC NN |02H AACO0013D
10 durumunu gonder
gonderilir Fhxkxkk XH XL O3H |03H
02H Addr AD NN |02H AAD J13F
PC tarafindan Dahili hafiza durumunu
XH XL O03H 03H
gonderilir oku
AD Note 10
Cihaz tarafindan | Dahili hafiza durumunu | 02H Addr AD NN [02H AADJ1***#*****
gonderilir gonder Fhxxxkk XH XLO3H |03H
02H Addr AE NN |02H AAEJ1013F
PC tarafindan
Dahili hafizay1 yaz Fhxxxkk XH XLO3H |03H
gonderilir
AE Note 11
Cihaz tarafindan | Dahili hafiza durumunu | 02H Addr AE NN |02H AAEJ1013F
gonderilir gonder Fhxxxkk XH XLO3H |03H
PC tarafindan 02H Addr AF XH |02H AAF46 O03H
Yedek ekran oku
gonderilir XL 03H
AF 02H  Addr AF |02H AAFFFFFFARK
Cihaz tarafindan
Yedek ekran génder Fhxxxkk XH XLO3H |03H
gonderilir
Not 12
PC tarafindan 02H Addr AG XH |02H AAG46 03H
Ana ekran igerigi oku
gonderilir XL O3H
AG 02H  Addr AG |02H AAGH***xxkx
Cihaz tarafindan
Ana ekran icerigi gonder | ****** XH XL 03H |03H
gonderilir
Not 12

Tablo E-2 Not 1: Cihaz adresi 1 olmalidir, “A” harfi ile temsil edilir. Cihaz adresi “1” degil ise, saglama XH
ve XL ona gore degismelidir. Yanit karakter dizesi “en” karakter igeriyorsa, bu komutun formati yanlis veya
uygulama durumu karsilanmanmus demektir.

Tablo E-2 Not 2: Kalibrasyon parametrelerinin kodlari: e verifikasyon terazi araligi: Dp ondalik basamak; F
maksimum kapasite; B1 CAL katsayi; OP sifir noktast AD kodu; ON mevcut sifir noktas: (salt okunur); NL
dogrusal olmayan modifikasyon degeri; AD AD transfer hizi; FL filtreleme giicii; Fm filtreleme hesaplama metodu;
St sabit karar araligi; OT sifir nokta izleme araligi; OS sifir ayar araligi; Ol baslangi¢ sifir ayar kapsami; El

Baglangigta sifir ayar anahtar;; Ut 6l¢ii birimi. Kalibrasyon parametre modikasyonu esnasinda, kalibrasyon

anahtar agik olmalidir. Getirilen veri ve agiklamalar i¢in Tablo-3’ e bakiniz.
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Tablo E-3 Cihazin Gonderilen Kalibrasyon Veri A¢iklamasi

Cihazin gonderilen verisi Agciklama

AQe 0154 Terazi araligi ( etkin basamak ) 1 (54
saglamadir, asagidaki ile ayni)

AQDp 3 17 Ondalik basamak 3

AQF 020.000 7A Maksimum kapasite 20kg

AQBI 0067106 28 Standart hiz

AQOP 0262122 67 Kalibrasyon sifirin AD kodu

AQON 000.012 ** Mevcut sifir (Kalibrasyon sifirina bagli sapma)

AQNL 000.000 1C Dogrusal olmayan modifikasyon degeri O

AQAD 2 27 AD transfer hiz1 2 : 60cps

AQFL 2 28 Filtreleme giicti 2

AQFmM 1 0A Filtreleme metodu 1

AQSt 2 05 Sabit karar1 2

AQOT 145 Sifir izleme araligr 1: 0.5e

AQOS 1 42 Sifir ayar araligi 1:

AQOI 4 5D Baslangig sifir ayar aralig1 4: 20%

AQEI 12D Baslangig sifir ayar anahtar1 1: agik

AQUt 2 03 Agirhik birimi 2: kg

Tablo E-2 Not 3: Calisma parametreleri kodlari: MG cihaz ¢alisma modu; Lt goriintii aydinlatma; ZX ana

gorlintii icerigi; FX yedek goriintii igerigi; Ad cihaz iletisim adresi; Pr yazici tipi; PL yazici dili; 1C dizi portu

Igaligma modu; 2C dizi portu 2 ¢alisma modu; 1B dizi portu 1 baud hizi; 2 B dizi portu 2 baud hizi; Ao Analog

¢iktinin toplam Olgiim araligina iliskin tartim; FA  Analog ¢iktinin toplam 6l¢iim araligi DA kodu; 0A Analog

¢ikt1 sifir DA Kodu; Analog ¢iktt DA tanimi; EA Analog ¢ikti anahtari; 1E Seri port 1 anahtari; 2E Seri port 2

anahtari; EP Yazici anahtari; AP Otomatik yazici anahtar;; AM otomatik saklama; EB genis ekran anahtari; Pf

parametre numarast; 0Z sifir bolgesi; TO~T7 zamanlama sabiti TO~T7; P1~P8 dozajlama degeri, Tablo E-4’¢

bakiniz. CY doéngii sayist: Tq siire degistirme anahtari; Cc tolerans dis1 muamele anahtari; Db kademeli besleme

anahtari; Ff pik deger tutma anahtar1. A¢iklama ve gonderilen veri igin Tablo E-5’e bakiniz.

Tablo E-4 Calisma Parametre Kodlari P1~P8 Anlamlar1

Kod Olgiim terazisi Catchweigher
P1 Al Materyal 1 dozajlama AXanal 1 st limiti
P2 B1 Materyal 1 hizli besleme siiresi B Kanal 2 {ist limiti
P3 C1 Materyal 1 yavas besleme siiresi | C Kanal 3 st limiti
P4 D1 Materyal 1 izini D Kanal 4 iist limiti
P5 A2 Materyal 2 dozajlama —_—

P6 B2 Materyal 2 hizli besleme siiresi | ——
P7 C2 Materyal 2 yavas besleme siiresi | ——
P8 D2 Materyal 2 izini —_
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Tablo E-5 Cihazin Gonderilen Ayar Parametre Verileri Agiklamalari

Cihazin Gonderilen Agiklama
Verisi
ARMG 2 2B Cihaz tipi 2: Catchweigher otomatik kontroli
ARLt5 1E Goriintii aydinlatma 5
ARZX 021 Ana ekran igerigi 0: agirlik
ARFX 439 Yedek ekran igerigi 4: Calisma adimu (operasyon
durumu)/zaman (operasyonsuz durum)
ARAd 01 37 Tletisim adresi 01
ARPr 302 Yazict tipi 3
ARPL 1 3E Yazici dili 1: Cince
AR1C 150 Seri port 1 ¢alisma modu 1: tartimu siirekli génder
AR2C 250 Seri port 2 ¢alisma modu 2: RS485 modu
AR1B 4 54 Seri port 1 baud hiz1 4: 9600bps
AR2B 4 57 Seri port 2 ¢aligma modu 4: 9600bps
ARA0 020.000 31 Analog cikti toplam 6lgiim araligr ilgili agirligi 20.000 (kg)
ARFA 65070 20 Analog ¢ikti toplam 6l¢iim araligi DA kodu
AROA 00000 52 Analog ¢ikti sifir noktas1 DA kodu
ARDAO 26 Analog ¢ikt1 0 tanimi: net agirhik
AREA1 26 Analog ¢ikt1 anahtari 1: agik
ARLE 1 56 Seri port 1 anahtar 1: agik
AR2E 155 Seri port 2 anahtar 1: agik
AREP 137 Yazici anahtar 1: agik
ARAP 133 Otomatik yazici anahtari 1: agik
AREB 1 25 Genis ekran anahtar 1: agik
ARAM 2 2D Otomatik saklama modu 2: saklama zaman1 ve agirligi
ARPf114 Dozajlama No. 1
ARO0Z 000.010 76 Sifir bolgesi 0.01 (kg)
ART006 71 T0 0.6s
ART10573 T10.5s
ART20570 T20.5s
ART30571 T30.5s
ART40271 T4 0.5s
ART502 70 T50.5s
ART6 02 73 T6 0.5
ART7 0272 T70.5s
ARP1 002.000 7E P1 2.000 (kg)
ARP2 004.010 7A P2 4.010 (kg)
ARP3 006.020 7A P36.020 (kg)
ARP4 008.020 73 P4 8.020 (kg)
ARP5 003.000 7B P5 3.000 (kg)
ARP6 001.300 79 P6 1.300 (kg)
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ARP7 000.010 7B P70.010 (kg)

ARP8 000.020 77 P8 0.020 (kg)

AUTq 021 Siire otomatik modifikasyona izin ver

AUCc 024 Tolerans dist uygulamaya izin ver

AUDb 022 Materyal eksikligi kademeli beslemeye izin ver
AUFf 125 Peak deger bakim1

Tablo E-2 Not 4: NN=00: toplam degeri oku, NN=01: kaydedilen tim degerleri oku

Tartim terazisi toplam veri kodlari:: Tc toplam defa; Tw toplam agirhk. Dozajlama kantar1 toplam veri
kodlari: Tc toplam defa; Tw toplam agirlik; 1C~5C toplam defa Kanal 1 ~ Kanal 5; 1W~5W kanal 1~ kanal 5
toplam agirlig1.

Kayitli veri ¢iktist formati:

02H, adres, komut (S), sira No. (5 bayt), bosluk (1 bayt), [zaman (yy/mm/dd/hh:mm:ss) (yalnizca saat verisi
varsa, [SET—11] parametre 9B = 2)], tagirlik (7 bayt), 0ODH, 0AH, 03H.

Herhangi bir veri yok veya veri gonderildiyse, orijinal komuta doniin.

Tablo E-2 Not 5: Parametre kodu Not 2deki gibidir. Veri karakter dizesinin iki ucu sirasiyla bosluk ile ayrilir,
parametre uzunlugu 8 karakter ile sinirlandirilmustir, parametre degeri teknik 6zelliklerde belirtilen etkin aralikta
olmalidir, aksi halde beklenmeyen problemler olusabilir. Modifikasyon gerektiren tiim veriler gonderildikten sonra,
son olarak yaz komutu gonderilecektir, bu komutun parametre kodu WR’dir ve parametre degeri yoktur.

Tablo E-2 Not 6:Parametre kodu Not 3teki gibidir ve parametre smirlandirmalart Not 5teki gibidir.
Modifikasyon gerektiren tiim veriler gonderildikten sonra, son olarak yaz komutu goénderilecektir, bu komutun
parametre kodu WR’dir ve parametre degeri yoktur.

Tablo E-2 Not 7: Parametre bir ASCII karakteridir 0, 1 veya ?, 1 uzaktan kumanda durumuna gegis, O
uzaktan kumanda durumundan ¢ikis ve ? uzaktan kumanda durumunun aranmasi anlamina gelir. PC uzaktan
kumanda durumuna gegis komutunu gonderdikten sonra, C602 durma konumunda ise, uzaktan kumanda
konumuna gegecektir, C602 calisma konumunda ise, komut yerine getirilmeyecektir, gonderilen komut
parametresi 0 olacaktir.

Tablo E-2 Not 8: NN parametresi anlamui igin Tablo E-6’ya bakiniz. Parametre degeri 3 basamakli bir tamsay1

ile gosterilir (ikili kodda 8 basamak). ikili kod 8 basamak girdi ve ¢ikt1 sinyal durumu tiim sinyaller ile
baglantilidir. Sinyal 151k durumu igin E-7’ye bakiniz.

Tablo E-6 Sinyal Okuma Durumu Parametre Tanimlar1

Parametre kodu Tanim
ST Cihaz sinyal 15181 durumu
10 Temel girdi sinyal durumu
11 Tlk 1O genisletilmis modiiliin girdi sinyal durumu
12 Tkinci 1O genisletilmis modiiliin girdi sinyal durumu
13 Ugiincii 10 genisletilmis modiiliin girdi sinyal durumu
14 Dérdiincii IO genisletilmis modiiliin girdi sinyal durumu
00 Temel ¢ikt1 sinyal durumu
01 {1k 1O genisletilmis modiiliin ¢ikt1 sinyal durumu
02 Tkinci IO genisletilmis modiiliin ¢ikt1 sinyal durumu
03 Ugiincii 10 genisletilmis modiiliin ¢ikt1 sinyal durumu
04 Dordiincii IO genisletilmis modiiliin ¢iktt sinyal durumu
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Tablo E-7 Sinyal Is1g1 Durumu Karakter Tanimi

Bit B7 B6 B5 B4 B3 B2 B1 BO
Tamim | Uzaktan Net Sifir Sabit Tartim | Iletisim | Durma | Calisma
kumanda | agirhik | noktas yapiyor

Tablo E-2 Not 9: Bu komut yalnizca uzaktan kumanda durumunda, ¢ikti sinyali yazma i¢in gegerlidir. C602
komutu aldiginda hemen gergeklestirebilir ve ilgili IO port ¢ikti durumunu degistirir. Parametre kodu ve veri
format1 E-2 Not 8 ile aynidir.

Tablo E-2 Not 10: NN parametresinin anlami Tablo E-8de gdsterilmistir.

Tablo E-8 Parametre tanimlari

Parameter code Tanim

Zaman rolesi kalan zaman 0 ~ zaman rolesi 7; C602
gonderilen 3 baytin tamsayist kalan zamanin
TA~TH
hesaplanan degerini gosterir. Zaman birimi 100ms,

deger aralig1 0~255.

Grup Odan grup 7ye kadar olan orta rélelerin durmlart,
JA-IH her grup icin 8 orta role. Grup 0 zaman rolesidir. Ikili
kodun 8 basamagi, C602nin tamsayisinin gonderilen 3

basamagi ile gosterilir, 8 role durumunu belirtir.

26  hafiza, su araliktaki tamsayilart igerir
PA~PZ -8388608~8388607; C602nin gonderilen 8 bayt uzun

tamsayisi

Tablo E-2 Not 11: Bu komut yalnizca uzaktan kumanda durumunda gegerlidir. Parametre tanimi Tablo
E-7’de gosterilmistir. Zaman rolesi durumu yazilamaz.

Tablo E-2 Not 12: Gonderilen karakter dizesi ilgili r6lenin igerigidir.
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EkF Baski Formati Aciklamalari

F.1 Mikrobask1 formati:
F.1.1 Mevcut tartim baskisi

Cince baski

Hi: 08/12/07
IFA]: 10:10:31
FHE: 010.000 kg
JZ . 001.000 kg
. 009.000 kg

Ingilizce baski

Date : 08/12/07
Time : 10:10:31
Gross: 010.000kg
Tare : 001.000kg
Net :009.000kg

F.1.2 Otomatik baski formati (same for grader and quantitative scale)

Cince baski

RF5 §E (kg)
00001 004.999
00002 005.000
00003  005.000

Ingilizce bask1

No. Net (kg)
00001 004.999
00002 005.000
00003 005.000
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F.1.3 Accumulated print of quantitative scale

Cince baski

Ingilizce baski

Hi: 08/12/07
INFA]: 15:04:18
Y. 00003

M. 0000014.999kg

Date:08/12/07
Time:15:04:18

No :00003

Total 0000014.999kg

F.1.4 Accumulated print of grader

Cince bask1

H . 08/12/07
ISFIAE]: 15:04:18

S@IE 1

U 00002

S E 0000003.000 kg

S 2
Y 00002
#E 0000006.000 kg

B 3
Yk 00000
S 0000000.000 kg

JEiE 4
Yk 00000
S 0000000.000 kg
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JIE 5

VX% 00000

M 0000000.000 kg
Mt

X% 00004

M 0000009.000 kg

Not: Cesitli kanallarin toplam degeri enerji yokken kaydedilemez, ancak genel toplam
degeri kaydedilir. Bu nedenle, enerji verildikten sonra, genel toplam No, toplam agirhk ve
cesitli kanallarin toplamlar1 orijinal toplam degeri silinmedigi takdirde tutarsizhik

gosterecektir.

Ingilizce baski

Date: 08/12/07
Time: 15:04:18
Chl:

No: 00002

Tt: 0000003.000 kg

Ch2:
No: 00002
Tt: 0000006.000 kg

Ch3:
No: 00000
Tt: 0000000.000 kg

Ch4 :
No: 00000
Tt: 0000000.000 kg

Ch5:
No: 00000
Tt: 0000000.000 kg
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No: 00004
Tt: 0000009.000 kg

F.2 Line printer format

F.2.1 Mevcut tartim baskisi

Cince bask1
H i I} (7] £ kg J kg 4 H kg
08/12/07  9:14:43 003.000 000.000 003.000

Ingilizce bask1

Date Time Gross(kg) Tare(kg) Net(kg)
08/12/07  9:14:43 003.000 000.000 003.000

F.2.2 Otomatik bask: (same for accumulative scale and grader)

Cince baski
R B B HitH: 08/12/07
55 i [ HE (kg M (kg)
00001 09:04:13 006.000 0000006.000
00002 09:04:24 006.001 0000012.001
00003 09:04:50 006.000 0000018.001

Ingilizce bask1

Weighing Bill Date: 08/12/07
No. Time Net (kg) Total (kg)
00001 09:04:13 006.000 0000006.000
00002 09:04:24 006.001 0000012.001
00003 09:04:50 006.000 0000018.001
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F.2.3 Nicel dl¢ek toplam baskisi

Cince baski

it
HHA: 08/12/07
I la]: 15:04:18
¥ 00003
M. 0000014.999kg

Ingilizce baski

Accu
Date:08/12/07
Time:15:04:18
No :00003
Total 0000014.999kg

F.2.4 Catchweigher toplam baskis1

Cince bask1
H 1. 08/12/08 ). 09:15:28

ﬁjﬁ: ﬁ'\ﬁ E’\E: kg
1 00001 0000001.000
2 00002 0000006.000
3 00001 0000005.000
4 00001 0000007.000
5 00001 0000007.999
JSan 00006 0000028.999

Ingilizce bask1

Date :08/12/08 Time: 09:13:25

Chs: No Total : kg
1 00001 0000001.000
2 00002 0000006.000
3 00001 0000005.000
4 00001 0000007.000
5 00001 0000007.999
Total 00006 0000028.999
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F.3 Kalibrasyon parametresi ve genel parametre baskist (mikro ve genis yazici ile ayni)

Parametre baskis1 i¢in yalnizca asagidaki agiklamalari igeren Ingilizce format bulunur:

Baski Igerigi

Aciklama

C602 Verl.00
Max=: 020.000kg
e= :01

Dp :03
0_AD: 00262121
OPoint: 000.000kg

R :00067106
Line: 000.000%FS
COMM:111110
0_SET 141

Flt: 1222

Addr: 01

Buad: 44

Mode: 22

Prnt: 1

PL :00

AutoP 12

Aout_W 020.000kg
Aout_0 00000

Aout_F 65070

Type: 212
Disp: 04

Light: 5

Cihaz tipi ve yazilim versiyon No.

Maksimum kapasite 20kg

Terazi aralig1 (etkin bit) 1

Ondalik 3

Kalibre edilmis Sifir noktasi AD kodu

Mevcut sifir noktas: (kalibre edilmis sifir noktasina

karsilik gelir)

Standart hiz

Dogrusal olmayan modifikasyon degeri

fletisim ayar1, [SET 1] parametre 1’e karsilik gelir

Sifir ayari, [SET 1] parametre 2’ye karsihik gelir

Filtreleme ayari, [SET 1] parametre 3’e karsilik

gelir

fletisim adresi, [SET 1 J)parametre 4’e karsilik gelir

Baud hizi, [SET 1] parametre 5’¢ karsilik gelir

fletisim modu, [SET 1] parametre 6’ya karsilik

gelir

Baski tipi, [SET 1] parametre 7’ye kargilik gelir

Baski dili, [SET 1] parametre 8’e karsilik gelir

Otomatik baski,lSET 1 Jparametre 9°a karsilik gelir

Analog ¢ikti tam Olgtim araligi, [SET 1] parametre
10’a karsilik gelir

Analog ¢ikt1 sifir DA kodu, [SET 1] parametre

11’¢ karsilik gelir

Analog ¢ikt1 sifir DA kodu, [SET 1] parametre

12’ye karsilik gelir

Cihaz tipi, [SET 1] parametre 13’e karsilik gelir

Goriintii igerigi, [SET 1] parametre 17’ye karsilik

gelir

Goriintii parlakligi, [ SET 1] parametre 16’ya

karsilllik gelir
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F.3.1 Nicel Olgek Calisma Parametreleri Baskisi

Parametre baskis1 i¢in yalnizca asagidaki agiklamalari igeren Ingilizce format bulunur:

Baski Igerigi Agiklama

Set NO. 0 Parametre No., [SET 1] parametre 13B’ye karsilik gelir

Ctrl: 000 Kontrol ayar;, [SET 2] parametre 1’e karsilik gelir

Pt: 00010 Onceden ayarlanan dongii zamani, [SET 2] parametre
2’ye kargilik gelir

Al:003.000kg Materyal 1 dozajlama degeri, [SET 2] parametre 3’e
karsilik gelir

B1: 000.500kg Materyal 1 hizl besleme siiresi, [SET 2]parametre 4’e
kargilik gelir

C1 :000.020kg Materyal 1 yavas besleme siiresi, [SET 2 J]parametre 5’
kargilik gelir

D1 :000.020kg Materyal 1 tolerans;, [SET 2] parametre 6’ya karsilik
gelir

A2 :003.000kg Materyal 2 dozajlama degeri, [SET 2] parametre 7’ye
kargilik gelir

B2 : 000.500kg Materyal 2 hizli besleme siiresi, [SET 2]parametre 8¢
kargilik gelir

C2 :000.020kg Materyal 2 yavas besleme siiresi, [SET 2] parametre 9’a
kargilik gelir

D2 : 000.020kg Materyal 2 tolerans;, [SET 2] parametre 10’a karsilik
gelir

0_Zone 000.010kg | Sifir bélgesi ayari, [SET 2] parametre 11’¢ karsilik gelir

T0:02s Zamanlama 0, [SET 2] parametre 12’ye karsilik gelir

T1:0.2s Zamanlama 1, [SET 2] parametre 13’¢ karsilik gelir

T2:0.25s Zamanlama 2, [SET 2] parametre 14’¢ karsilik gelir

T3:0.2s Zamanlama 3, [SET 2] parametre 15’¢ karsilik gelir

T4:02s Zamanlama 4, [SET 2] parametre 16’ya karsilik gelir

T5:02s Zamanlama 5, [SET 2] parametre 17’ye karsilik gelir

T6:0.2s Zamanlama 6, [SET 2] parametre 18’¢ karsilik gelir

T7:02s Zamanlama 7, [SET 2] parametre 19’a karsilik gelir
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F.3.2 Catchweigher ¢aligsma parametreleri baskisi

Parametre baskis1 i¢in yalnizca asagidaki agiklamalari igeren ingilizce format bulunur:

Baski igerigi Aciklama
C602 Verl.00 Cihaz tipi ve yazilim versiyon No.
Pn:1l Parametre No., [SET 1) parameter 13B’ye karsilik gelir
A :002.000kg Kanal 1 iist limit, [SET 2] parametre 2’ye karsilik gelir
B :004.000kg Kanal 2 iist limit, [SET 2] parametre 3’¢ karsilik gelir
C :006.000kg Kanal 3 iist limit, [SET 2] parametre 4’¢ karsilik gelir
D :008.000kg Kanal 4 iist limit, [SET 2] parametre 5’¢ karsilik gelir
0_Z: 000.010kg Sifr bolgesi ayar1, [SET 2] parametre 6’ya karsilik gelir
T0:0.2s Zamanlama 0, [SET 2] parametre 7’ye karsilik gelir
T1:0.2s Zamanlama 1, [SET 2] parametre 8’e karsilik gelir
T2:0.2s Zamanlama 2, [SET 2] parametre 9’a karsilik gelir
T3:0.2s Zamanlama 3, [SET 2] parametre 10°a karsilik gelir
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Ek G Genel Problemlerde Sorun Giderme

Cihazinizin normal olarak ¢aligmadig1 durumlarda, herhangi bir hata uyaris1 varsa, liitfen A-1

“Hata Mesajlar1 Agiklamalar1” bolimiindeki yonergelere uygun olarak ¢oziiniiz. Caligma

prosediiriiniin normal olmadig1 durumlarda,

yedek goriintii ( [SET 0] nicel dlgek parametresi

7B = 4, catchweigher parametresi 17B = 4), hangi adimda durdugunu gozlemlemek tizere adim

caligma durumuna ayarlanabilir. Bir sonraki adima ge¢mek icin hangi gerekliliklerin yerine

getirilmedigini ilgili prosediir adimina gore analiz ediniz ve gerekli degisiklikleri yapiniz.

Genel problemlere iliskin ¢6ziim metodlar1 Tablo G-1’de listelenmistir.

Tablo G-1 Sorun Giderme ve Genel Problemler

Problem Sebep Co6ziim metodu
Giic agildiktan sonra, Gii¢ kapahdir. Gli¢ kaynagini kontrol
cihaz ¢aligmuyor, zil Anakart tizerindeki JP2 | ediniz.
calmryor. jumper kablosu ISP Anakart iizerindeki JP2

pozisyonundadir.

jumper kablosunu
degistiriniz veya K2
anahtarmi RUN
pozisyonuna getiriniz.

Cihaz tartimi normal

degil

Tranduser kablolamasi
yanlistir.

4-kablo baglantisinin

insentiv gii¢ terminali
ilgili insentiv besleme
terminaline kisa devre

yapilmamugtir.

Tartim platformu veya
tranduserde problem

vardir.

Tranduserin insentiv gii¢
yiikii ¢ok yiiksektir ve bu
insentiv voltajini

diisiirtir.

Tranduser kablolamasini
kontrol ediniz.

4-kablo baglantisinda,
EX+ ve SEN+
terminalleri, EX-ve SEN-
terminalleri kisa devre

yapilmalidir.

Tartim platformu ve
tranduserin g1kt
sinyallerinin normal olup

olmadigini kontrol ediniz.

Insentiv gii¢ yiik akimi
80mA’dan fazla
olmamalidir.

Parametre ayarinda,
belli parametreler

Parametre degeri
yanlistir, goriintii

[—]1[—] tuslarina
basarak kursor
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gorilintiilenmiyor.

araligini agmaktadir.

pozisyonunu parametreye
ayarlaymiz, [1]veyal|]
tuslaria basarak
parametreyi degistiriniz.

Cihaz ¢alisma

Caligma parametre

Ayarlanan parametrelerin

durumuna gegemiyor. ayarlarinda problem ozelliklere uygun olup
vardir. olmadigini kontrol ediniz.
Beklenilen adimlara Parametre ayarlar Yukaridaki ile ayn
uygun olarak yanlistir. “yiikleme yapilabilir”,
caligmiyor. Calisma i¢in gerekli “bosaltim yapilabilir”
girdi sinyali yoktur. sinyallerinin galisip
calismadigini kontrol
ediniz
Baski yapamuiyor. Yanlis yazici ayart Yazici ayar parametrelerini

ve seri port (1) ayar
parametrelerini kontrol
ediniz .

Baski esnasinda
anlamsiz karakterler

Yanlis yazici ayart

Yazici ayar
parametrelerinin yaziciya

¢ikiyor. Yazici kablosunun iyi uygunlugunu kontrol
baglanamamasi ediniz.
Yazic1 kablosunu kontrol
ediniz ve kabloyu takiniz
veya degistiriniz.
Karakterler yanip Tartim platformu sabit Yiikleme yapisint
soniiyor degildir. giiglendiriniz
Tartim platformu Tartim platformu
titresimlidir. titresimini distiriici
Transduser goriintiileme | 6nlemler aliniz
kablosu iyi Sabitleme ve goriintiileme
baglanmamustir. kablosunu iyi bir sekilde
Ortamdaki baglaymiz
elektromanyetik Ortamdaki
etkilenme ¢ok yiiksektir. | elektromanyetik etkiyi
AD shift hiz1 ¢ok azaltiniz
hizhdir. AD shift hizin1 diisiiriiniiz

Filtreleme giicii cok
diigtiktiir.

([SET 1] parametre 3B)
Filtreleme giiciinii
arttiriniz

([SET 1] parametre 3C)

Yanit hiz1 yavag

AD shift hiz1 diistiktiir.

AD shift hizini arttiriz
([SET 1] parametre 3B)
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Filtreleme giicli Filtreleme giiciinii
yiiksektir. diisiiriiniiz
([SET 1] parametre 3C)

Degerler sabitlendikten | Sabitleme degeri ¢ok [SET 1] parametre
sonra sabit 15181 diisiiktiir. degerini 3D arttiriniz.
yanmiyor.

Deger sabit olmasa bile | Sabitleme degeri ¢ok [SET 1] parametre
sabit 15181 yaniyor. yiiksektir. degerini 3D diisiiriiniiz.
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Ek H Giivenlik Talimatlar:

Kullanicinin ve cihazin giivenligi saglamak i¢in liitfen asagidaki talimatlara uyunuz:

1. Sistem zemine saglam bir sekilde yerlestirilmis olmalidir.

2. Sirketimiz iiriin kalitesini gelistirmeye ve kullanicilarina yiiksek kalitede iiriinler sunmaya
caligmaktadir. Ancak, tiim elektrikli aletlerde sistem dizayni esnasinda arizalar olusabilir. Bu gibi
arizalar goz oniinde bulundurulmali ve yedekleme dizayni, sistem giivenilirligi i¢in kenetleme
sistemi ve gilivenlik gelistirmeleri yapilmalidir.

3, Olusabilecek hasarlar1 Onlemek i¢in cihaz profosyonel olmayan kisiler tarafindan

kullanilmamalidir.
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